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Wazne instrukcje odnosnie bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem pracy przeczyta¢ i doktadnie zapoznac¢ sie z
instrukcjami obstugi i bezpieczenhstwa.
Wszystkie operacje mogq by¢ wykonane wytacznie przez
wykwalifikowanych pracownikow.

Ten symbol wskazuje, ze nieprzestrzeganie ostrzezen moze spowodowac
porazenie prgdem elektrycznym.

Ten symbol wskazuje, ze nieprzestrzeganie ostrzezen moze spowodowac
uszkodzenie ciafa lub zniszczenie sprzetu.

Oprécz instrukcji zawartych w niniejszej Instrukcji, prosimy o szczeg6towe zapoznanie
sie z ogllnymi przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na elektrycznych lub mechanicznych czesciach
systemu, nalezy odtgczy¢ jednostke HYDROVAR od zrédta zasilania.

Instalacja, konserwacja i naprawy mogg byc¢ przeprowadzane tylko przez przeszkolony i
wykwalifikowany personel.

Nieautoryzowane modyfikacje lub zmiany systemu nie objete sg gwarancjg oraz powoduja jej
utrate.

Podczas pracy silnik moze by¢ zatrzymany poprzez otwarcie wejscia cyfrowego lub recznie,
dzieki czcemu HYDROVAR i silnik pozostajg pod napieciem. Dla bezpieczenstwa, podczas
wykonywania prac na maszynie, urzgdzenie HYDROVAR musi zosta¢ odtgczone od zrédta
zasilania.

Jesli urzadzenie HYDROVAR jest podtaczone do zrodta zasilania, komponenty
jednostki zasilajgcej, jak rowniez inne komponenty jednostki sterowania, takze
sg podtaczone do zrodfa zasilania.

Dotkniecie tych komponentéw powoduje powazne zagrozenie zycia!

Przed zdjeciem pokrywy jednostki HYDROVAR system musi by¢ odtgczony od
zrodta zasilania. Przed rozpoczeciem interwencji na HYDROVAR lub w jego
wnetrzu, poczeka¢ co najmniej 5 minut po odigczeniu systemu od zrodta
zasilania (kondensatory w obwodzie posrednim sg roztadowywane przez
zainstalowane rezystory wytadowcze).

Mozliwe jest wystepowanie napiecia powyzej 800 woltéw (w przypadku awarii
moze by¢ nawet wyzsze)!

Wszelkie prace przy otwartym urzgadzeniu HYDROVAR mogg by¢
przeprowadzane jedynie przez wykwalifikowang i autoryzowang obstuge.

Ponadto nalezy uwazac¢, aby podczas podtgczania przewodéw sterowania i
odizolowanych koncéwek kabla nie spowodowacé spiecia w sgsiadujgcych
elementach.




Jednostka HYDROVAR wyposazona jest w elektroniczne urzadzenia
zabezpieczajace, ktére odtgczajg element sterujacy w przypadku awarii. Silnik
nadal bedzie zasilany pradem zerowym, jednak nastgpi jego zatrzymanie.
Silnik moze zosta¢ rowniez zatrzymany przez mechaniczng blokade. Jesli
zostanie wytgczony elektronicznie, silnik jest odtaczany od gtdwnego zrodta
zasilania poprzez elektronike jednostki HYDROVAR, ale nie jest wolny od
potencjatu na obwodzie.

Zmiany napiecia, szczegolnie przerwania zasilania mogg ponadto spowodowac
samoczynne wytgczenie systemu.

Naprawa awarii moze spowodowaé ponowne uruchomienie sie silnika!

System moze by¢ dopuszczony do uzytkowania wytacznie po uziemieniu.
Dodatkowo muszg by¢ zabezpieczone ekwipotencjalne wigzania
wszystkich przewodow kondukcyjnych.

Prosimy o zapoznanie sie z lokalnymi standardami dotyczacymi instalacji!

Testy wysokonapieciowe jednostki HYDROVAR lub silnika mogag zniszczy¢
komponenty elektroniczne! Dlatego wczes$niej nalezy zmostkowac¢ odpowiednio
koncowki wchodzace i wychodzace L1 — L2 — L3/ U-V-W.

Aby unikng¢ nieprawidtowych pomiarow wykonywanych przez kondensatory

wspotpracujace z elektronicznymi czesciami, odtgcz silnik od urzadzenia
HYDROVAR.

Personel musi zapoznac sie z Instrukcjg obstugi, zrozumieé
ja i wedtug niej postepowac. Zaznaczamy, ze nie ponosimy
zadnej odpowiedzialnosci za zniszczenia i usterki podczas
pracy, ktore powstaty w wyniku niezastosowania sie do
niniejszej Instrukcji obstugi.




Transport, obstuga, magazynowanie:

e Po dostarczeniu/odbiorze urzadzenia HYDROVAR sprawdzié, czy nie jest on
uszkodzony i czy nie brakuje czesci.

e HYDROVAR musi by¢ transportowany z maksymalng ostroznoscia.

e Unikac silnych uderzen.

UWAGA!

UWAGA!

UWAGA!

Zlikwidowa¢ HYDROVAR zgodnie z lokalnymi przepisami. Aby uzyskaé
szczego6towe informacje na temat utylizacji niniejszego produktu nalezy
skontaktowaé sie z lokalnymi wladzami, dostawcg ustug usuwania odpadow z
gospodarstwa domowego lub sklepem, w ktérym zakupiono produkt.

Urzadzenia podnoszace (tadowarka, dzwig, urzadzenie mocujace dzwig,
bloki unoszace, liny, itp.) muszg by¢ odpowiednich wymiaréw, aby mogty
utrzymaé wage urzadzenia HYDROVAR.

Niedozwolone jest przenoszenie urzgdzenia HYDROVAR za pomocg
podtaczonych do niego przewodow.

Uwazaj, zeby nie uszkodzi¢ przewodow podczas transportu (nie skrecaj, nie
zginaj i nie ciggnij). Koncowki przewoddéw musza byc¢ suche.

OSTRZEZENIE!

¢ Nie stawaj pod unoszonym tadunkiem
e Zastosuj sie do ogolnych przepiséw przeciwdziatania wypadkom
e Urzadzenie HYDROVAR musi by¢ zabezpieczone przed przewréceniem

sie lub zeslizgnieciem do momentu zamocowania go w miejscu
docelowym.




2. Projekt systemu

Ponizsze wykresy przedstawiajg typowe uktady z POJEDYNCZA pompg oraz
wielopompowe, w ktérej zostaje zastosowana jednostka sterujgca HYDROVAR. Podtgczenie
moze zosta¢ dokonane bezposrednio do sieci wodnej. W takim przypadku nalezy
zastosowac przekaznik niskocisnieniowy od strony ssace;.

Schemat z pompg POJEDYNCZA Schemat z wieloma pompami
(1) pompaz HYDROVAR (4) zawdr zasuwowy (7) manometr
(2) zbiornik membranowy (5) zawdér zwrotny (8) przekaznik cisnienia
(3) tablica rozdzielcza (6) kontrola poziomu wody (9) korek spustowy

2.1  Zbiornik cisnieniowy

Membranowy zbiornik kompensacyjny znajduje sie po stronie ttocznej pompy i stuzy do
utrzymywania cisnienia w linii w przypadku nie uzywania systemu. Zapobiega to pracy pomp
przy zerowym zapotrzebowaniu. Przy urzadzeniu HYDROVAR nie ma potrzeby stosowania
duzych zbiornikéw zasilajgcych.

Dobor zbiornika musi by¢é odpowiedni do utrzymania cisnienia w systemie. Zbiornik powinien
mie¢ pojemnos¢ min. 10 % maksymalnego natezenia przeptywu uktadu [I/min] z jedng
pompa (dotyczy to takze uktadéw wielopompowych).

Przykfad:
Maksymalne natezenie przeptywu przez pompe = 250 litréw na minute

Minimalna pojemnosc¢ zbiornika = 250 x 0,10 = 25 litrow

Wstepne cisnienie zbiornika moze by¢ okreslone za pomoca ponizszej tabelki:

wymagane cisnienie (bar)

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
08 '
1 4 5 6 7 8 9

2 3
Cisnienie wstepne (bar)

UWAGA: W celu sprawdzenia i wyregulowania prawidtowego cisnienia wstepnego,
zredukowac do zera cisnienie wody w zbiorniku wytgczajac HYDROVAR.




3. Opis produktu
3.1 Konfiguracje sprzetu

Koncepcja modularna HYDROVAR obiera sie w gtdwnej mierze na dwoch podstawowych
czesciach: jednostce zasilajacej i karcie sterowniczej. W PODSTAWOWEJ konfiguracji
(sktada sie tylko z jednostki zasilajacej), urzgdzenie HYDROVAR moze by¢ wykorzystywane
jako tzw. Przetwornik PODSTAWOWY. W tej konfiguracji, HYDROVAR moze by¢ stosowane
jako pompa sekwencyjna w systemie wielopompowym jak rowniez jako urzgdzenie
miekkiego rozruchu przy pojedynczych pompach.

Rozbudowujgc ten przetwornik PODSTAWOWY o jedng z kart sterowniczych, HYDROVAR
moze byé rozszerzony o tzw. Przetwornik POJEDYNCZY lub GLOWNY.

Przetwornik PODSTAWOWY - Urzgdzenie HYDROVAR PODSTAWOWE (niedostepny dla
HV 4.150 — 4.220)

Zastosowanie:
- Pompa sekwencyjna w systemie wielopompowym, urzgdzenie miekkiego rozruchu z
zastosowaniem POJEDYNCZEJ pompy.

Przetwornik POJEDYNCZY — Przetwornik HYDROVAR PODSTAWOWY z kartg
sterowniczg do zastosowania z POJEDYNCZA pompa. Przetwornik POJEDYNCZY nie moze
obstugiwaé¢ zadnych opcjonalnych modutéw, takich jak karta przekaznikowa.

Zastosowanie:
- Proste zastosowania z POJEDYNCZA pompa.

Przetwornik GLOWNY — Przetwornik HYDROVAR PODSTAWOWY zawierajgacy
zaawansowang karte sterowania (obstuguje réwniez moduty opcjonalne takie jak opcjonalna
Karta przekaznika oraz wszelkie funkcje oprogramowania specjalnego).

Zastosowanie:

- Sterowanie POJEDYNCZEJ pompy, wigcznie ze wszystkich dodatkowymi funkcjami

- System wielopompowy z przetwornikami GLOWNYM i PODSTAWOWYM (do 8 pomp)

- System wielopompowy wyposazony w maksymalnie 8 przetwornikow GLOWNYCH

- W pofgaczeniu z kartg przekaznikowa, moze by¢ sterowane do 5 pomp o statej predkosci.

3.2 Tryby dziatania
3.2.1 Urzadzenie uruchamiajace ,Actuator” (tylko do POJEDYNCZEJ pompy!)

W tym trybie HYDROVAR pracuje jako urzgdzenie uruchamiajgce z zewnetrznym sygnatem
predkosci lub przetacznik pomiedzy dwoma zaprogramowanymi czestotliwosciami za
pomocg odpowiedniego wejscia cyfrowego.

Prosze zauwazy¢, ze tryb ten dostepny jest tylko w urzadzeniu HYDROVAR GLOWNYM
lub w przetworniku POJEDYNCZYM i jest ograniczony tylko do obstugi pojedynczej

pompy!!!

3.2.2 Sterownik

Ten tryb powinien by¢ ustawiony jako tryb dziatania default i jest uzywany dla HYDROVAR w
dziataniu z pompg POJEDYNCZA, gdy nie jest podigczone do jakiegokolwiek innego
urzadzenia HYDROVAR za posrednictwem wewnetrznego ztgcza RS485.




3.2.3 Tryb kaskadowy szeregowy/synchroniczny (za wyjatkiem wersji POJEDYNCZEJ)

W tych trybach mozliwe sg r6zne kombinacje miedzy wersjami przetwornikow
PODSTAWOWEGO i GLOWNEGO.

W ogolnym zarysie, kazda z pomp musi by¢ wyposazona w jednostke HYDROVAR.
Wszystkie jednostki sg podtgczone za posrednictwem ztgcza RS485 i komunikujg z
protokotem standardowym MODBUS (9600 Baud, RTU, N81).

W celu uzyskania totalnego uktadu sterowania, konieczne jest zastosowanie co najmniej
jednego “przetwornika GLOWNEGO?”, natomiast dla pozostatych pomp wystarczy tylko jeden
“Przetwornik PODSTAWOWY™.

Sterownik "Przetwornika GLOWNEGO” komunikuje stale ze wszystkimi “Przetwornikami
PODSTAWOWYMI”. Wszystkie usterki zostang wyswietlone na przetworniku GLOWNYM;
wskaznik zawiera rowniez date i godzine.

Sterowanie w catosci jest wykonywane za posrednictwem "Przetwornika GLOWNEGO”,
wigcznie z automatycznym przetgczaniem pomp rezerwowych w celu uzyskania
jednakowego zuzycia i ilosci godzin roboczych.

Jezeli karta sterowania przetwornika GLOWNEGO zostanie uszkodzona, pojedyncze
przetworniki PODSTAWOWE mogq by¢ uruchomione recznie za pomocg zewnetrznego
wytgcznika (dziatanie reczne), gwarantujgc w ten sposéb dziatanie awaryjne systemu.

Przyktad zastosowania

Kazda z pomp systemu (do 8 pomp) jest wyposazona w jednostkg HYDROVAR (co najmnie;
jedna jako Przetwornik GLOWNY i pozostate jako Przetworniki PODSTAWOWE). Wszystkie
jednostki sg potagczone miedzy sobg za pomocg ztgcza szeregowego (RS485).

Kombinacja réznych jednostek HYDROVAR w systemie wielopompowym zalezy od
wymogow systemu (oznacza to ze w systemie z 6 pompami, na przyktad z powoddéw
bezpieczenstwa mozna zastosowaé 2 przetworniki GLOWNE i 4 przetworniki
PODSTAWOWE bez karty sterowania, ale nie wytgcza sie innych typow konfiguraciji).

Minimalne wymaganie: 1 przetwornik GLEOWNY i pozostate pompy wyposazone w
przetworniki PODSTAWOWE

HV-Podstawowy HV-Podstawowy HV-Podstawowy
Rozszerzony do 8
pomp
Potaczenie
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W celu zwigkszenia bezpieczenstwa tego typu systemu, zaleca sig¢ uzycie réwniez drugiego
przetwornika GLOWNEGO:

HV-Podstawowy HV-Podstawowy
Rozszerzony do 8

pomp
Potgczenie

Wariant z
dziataniem catkowitym: kazda pompa jest wyposazona w przetwornik GLOWNY

Rozszerzony do 8
pomp
Potgczenie

W ten sposob wszystkie pompy moga funkcjonowac w trybie kaskadowym szeregowym, ale
rowniez w trybie synchronicznym.

Ta konfiguracja pozwala, aby kazda pompa byta pompg prowadzacg. Zapewnia to
odpowiednig prace w przypadku awarii jednego przetwornika GEOWNEGO. W tym wypadku
kazdy inny HYDROVAR nadzoruje sterowaniem, ktére pozostanie pod statg kontrola.
Zapewnia to, ze godziny robocze kazdej z pomp bedag na tym samym poziomie, co zapewni
rowne zuzycie pomp.

11



3.2.4 Przekaznik kaskadowy (za wyjatkiem wersji POJEDYNCZEJ)

Pompa jest wyposazona w przetwornik GEOWNY HYDROVAR i mozliwe jest sterowanie na
zadanie z sygnatem WL. i WYL. maksymalnie do 5 pomp zaleznych. W tym celu dodatkowa
karta przekaznikowa zostaje wprowadzona do przetwornika GLOWNEGO.

W kazdym razie konieczna jest zewnetrzna tablica sterownicza dla wszystkich przekaznikow
silnika, poniewaz przekazniki HYDROVAR nie sg w stanie przetgcza¢ bezposrednio pomp
(sgq uzywane wytgcznie jako styki sygnatu).

W tym trybie mozliwe jest ponadto automatyczne uruchomienie pomp o statej predkosci.
Zapewnia to, ze godziny robocze kazdej z pomp bedg na tym samym poziomie, co zapewni
réwne zuzycie pomp.

Ta konfiguracja moze stanowi¢ bardziej ekonomiczng alternatywe w stosunku do innych
rozwigzan, ktore wykorzystujg VFD na kazdej pompie; W zwigzku z tym nalezy zachowac
szczegolng ostroznosc¢, poniewaz bezpieczenstwo operatywne tego typu systemu jest
ograniczone.

Przyktad zastosowania

Jednostka wspomagajgca dysponuje maksymalnie do 6 pomp, z ktorych tylko jedna jest

sterowana przez HYDROVAR, natomiast pozostate pracujg ze statg predkoscia (1
Przetwornik GLOWNY HYDROVAR +5 o statej predkosci).

maks. 5 jednostek o statej predkosci

Panel zewnetrzny
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4. Kod typu przeznaczenia

L - -n-0- - - - -

\__J\_Y_/

\

Wersja oprogramowania

Jezyk
1 = Europa zachodnia
3 = Europa wschodnia/pétnocna

Wersja sprzetu

Komponenty opcjonalne
Karta opcjonalna
L Karta przekaznikowa (0 = brak / R = dotgczona)
Karta bus

Wyswietlacz (0 = brak / 1 = dotgczona)

Filtr ochronny ECM
A = Filtr A (zastosowanie przemystowe)
B = Filtr B (zastosowanie domowe)

Klasa ochrony (Klasa IP)
2=1P 21
5= IP 55

Konfiguracje sprzetu
M = Montaz na silniku
W = Montaz na Scianie
1= przetwornik PODSTAWOWY
2 = przetwornik POJEDYNCZY
3= przetwornik GROWNY

Moc znamionowa

022=2,2kW  055=5,5 kW
030=3,0kWw 075=7,5 kW
040=4,0kW  110=11 kW
150=15,0kW 185=18,5kW  220=22,0kW

Nominalne napiecie sieciowe

Przyktad

1=1~/1~ 230VAC 3= 3~/3~ 230VAC
2=1~/3~ 230VAC 4= 3~/3~ 380-460VAC

[4] . [o[4[0]-[Mm][3]-[5]-[B] - [1[0[RO]-[G-[1]-[VIo]1].[4]

Przedstawiony HYDROVAR w tym przyktadzie ma nastepujace dane techniczne:
3~/3~ 380-460VAC

Nominalne napiecie sieciowe:
Moc znamionowa:
Konfiguracje sprzetu:

Klasa ochrony:1

Filtr ECM:

Komponenty opcjonalne:
Wersja sprzetu:

Jezyk:

Wersja oprogramowania:

4 kW

Montaz na silniku — przetwornik GEOWNY

IP 55

Filtr B (zastosowanie domowe)
Wyswietlacz, Karta przekaznikowa

G

1 (Europa zachodnia)

V01l.4
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5. Dane techniczne

HYDROVAR Zrodto zasilania
typ Moc Limity napiecia Wejscie pradu Zalecana Maksymalny
Znamionowa 48-62 Hz znamionowego | ochrona linii przekroj

HV [kW] [Vl [Al [A] [mm?]
2.015 1,5 14,0 20
2022 | 22 17230+ 15% 20,0 25 4
4.022 2,2 7,6 13
4.030 3 3~380-460 + 15% 9,1 13 4
4.040 4 11,4 16
4.055 5,5 15,1 20
4.075 7,5 3~380-460 + 15% 19,6 25 4
4,110 11 27,8 32
4.150 15 31,6 40
4,185 18,5 3x380-460 + 15% 39 50 25
4.220 22 46,3 63

HYDROVAR Wyjscie dla silnika
typ Moc Maks. napiecie Wyijscie pradu Kable potgczeniowe silnika
Znamionowa wyjsciowe znamionowego

HV [kW] [V] [A] mm?
2.015 15 7,0
5022 ¥ 3x Uin 10.0 4x1,5 — 4x4
4.022 2,2 5,7
4.030 3 3Xx Uin 7,3 4x1,5 — 4x4
4.040 4 9,0
4.055 5,5 13,5
4.075 7,5 3x Uin 17,0 4x2,5 — 4x6
4.110 11 23,0
4.150 15 30,0 A6 — 425
4.185 18,5 3x Uin 37,0
4.220 22 43,0 4x10 — 4x25

Upewnij sie, ze dane techniczne urzagdzenia HYDROVAR odpowiadajg pompie
elektrycznej. Nieprawidtowe zestawienie moze spowodowac usterki i nie
zapewniac¢ odpowiedniej ochrony silnika elektrycznego.

Prad znamionowy silnika musi by¢ nizszy niz prad znamionowy HYDROVAR, aby chroni¢
przed przegrzaniem lub wytaczeniem z powodu PRZECIAZENIA.

Maksymalny prad wyjsciowy HYDROVAR moze osiggna¢ 110% pradu znamionowego na
ok. 60 sek. przed wystgpieniem PRZECIAZENIA.

14



51 Podstawowe dane techniczne

Temperatura
otoczenia:

0° C ... +40°C
Przy wyzszych temperaturach konieczna jest redukcja pradu wyjsciowego lub
uzycie urzadzenia HYDROVAR wyzszego typu.

110

100
90 4
80 4
70 4

60

50 4

40 4

Maks. prad wyjsciowy

30 4

20 4

10

0

0 10 20 30 40 50 60

Maks. temperatura

Klasa ochrony HYDROVAR wynosi IP55, w zwigzku z tym jest wspélna z innymi
urzadzeniami IP55, nalezy pamietac, zeby:
e Chron HYDROVAR przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych!
e Chron HYDROVAR przed bezposrednimi opadami deszczu
¢ Niedozwolona jest instalacja urzadzenia HYDROVAR na zewnatrz bez
odpowiedniej ochrony w celu zachowania granic temperatury!

Temperatura
przechowywania:

-25° C ... +55° C (+70°C maks. przez 24 godz.)

Wilgotnosé:

UR maks. 50% przy 40°C, nieograniczona

UR maks. 90% przy 20°C, maks. 30 dni w roku
75% $rednia roczna (klasa F)

Kondensacja nie jest dozwolona!

W przedtuzonych okresach nieuzywania lub zatrzymania, urzagdzenie HYDROVAR
musi pozostac podigczone do zrédia zasilania; styk zewnetrzny wih./wyt. musi byé
natomiast odtaczony w celu nie dopuszczenia do wtaczenia sie pompy. W ten
spos6b podgrzewacz wewnetrzny pozostanie zasilony i zredukuje to wewnetrzny
kondensat.

Zanieczyszczenie
powietrza:

Powietrze moze zawiera¢ suchy pyt wystepujacy w warsztatach, w ktérych nie
wystepuje nadmierna ilos¢ pytu w maszynach.

Nadmierna ilo$¢ pytu, kwasow, gazéw powodujacych korozje, soli jest
niedozwolona.

W
O

Wysoko

Maks. 1000 m nad poziomem morza

W miejscach powyzej 1000 m nad poziomem morza, maksymalna moc wyjsciowa
musi by¢ zwiekszana o 1% na kazde 100 m.

Jesli miejsce instalacji znajduje sie wyzej niz 2000 m nad poziomem morza,
prosimy o kontakt z dystrybutorem.

Klasa ochrony:

HV 2.015/2.022

HV 4.022 / 4.030 / 4.040
HV 4.055/4.075/4.110
HV 4.150/4.185/ 4.220

IP 55, NEMA 4 (w pomieszczeniach zamknietych)

Certyfikaty:

CE, UL, C-Tick, cUL
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5.2 Wymagania ECM (kompatybilnosé elektromagnetyczna)

W ogolnym zarysie, wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej (ECM) sg ré6zne w
oparciu o dwa typy srodowiska, w ktorym przewidziane jest zastosowanie.

e Otoczenie pierwszego rodzaju — klasa B (EN 61800-3: Klasa C2)

Srodowisko, na ktore sktadaja sie zabudowania oraz zaktady podtaczone bezposrednio bez
posredniczacych transformatorow do niskonapieciowego zrodta zasilania, np. domy,
apartamenty, zabudowania komercyjne lub biura w budynkach mieszkalnych sg typowymi
przyktadami lokalizacji otoczenia pierwszego rodzaju.

Uwaga: Stosowne przepisy ECM, dla ktérych HYDROVAR jest testowany w otoczeniu
pierwszego rodzaju przy zatozeniu, ze HYDROVAR jest produktem dostepnym w
ograniczonym zakresie. Oznacza to, ze napiecie przetwornika jest nizsze niz 1000 V, nie jest
to urzadzanie podtaczane do wtyczki, ani urzadzenie przenosnie podczas uzytkowania w
otoczeniu pierwszego rodzaju. Moze by¢ instalowane i/lub kontrolowane wytgcznie przez
osobe lub firme odpowiednio przeszkolong do instalacji napedéw mechanicznych tacznie z
ich aspektami kompatybilnosci elektromagnetycznej.

e Otoczenie drugiego rodzaju — klasa A (EN 61800-3: Klasa C3)

Srodowisko, na ktore sktadajg sie zaktady inne niz podiaczone bezposrednio do
niskonapieciowego zrodta zasilania, ktére zasila budynki do zastosowan domowych,
np. obszary przemystowe, techniczne i wiele budynkéw zasilanych z dedykowanego
transformatora sg typowymi przyktadami lokalizacji otoczenia drugiego rodzaju.

Urzadzenie HYDROVAR spetnia ogolne przepisy ECM i jest testowane zgodnie z
nastepujacymi normami:EN 61800-3/2004

EN 55011 (2002) Zaktécenia napiecia / Sita pola zaktocen

Otoczenie pierwszego Otoczenie drugiego rodzaju —
rodzaju — klasa B / klasa C2 klasa A / klasa C3
Napiecia zaktdéceniowe OK OK
Sita pola zaktocen *) OK

*) Ostrzezenie - w warunkach domowych ten produkt moze powodowac zaktécenia radiowe, w przypadku
ktorych moga by¢ konieczne dodatkowe $rodki zabezpieczajace.

EN 61000-4-2 (2001) Wytadowania elektrostatyczne

EN 61000-4-3 (2002) Test na odpornos¢ na pole elektromagnetyczne

EN 61000-4-4 (2001) Test na odpornos¢ na wybuchy

EN 61000-4-5 (2001) Test na odpornosc¢ na przepiecia przewodzone

EN 61000-4-6 (1996) Odpornosc¢ na zaburzenia przewodzone, indukowane przez pola o
czestotliwosci radiowej
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6. Wymiary i ciezar

HV 2.015/2.022
HV 4.022 / 4.030 / 4.040

Wszystkie wymiary podane sg w milimetrach! Rysunki nie sg w skali!
Sprzet podnoszacy musi mie¢ odpowiednie
wymiary.

Typ Ciezar [kg]
PODST | GLOWNY/
AWOW |POJEDYNCZ
Y Y
HV 2.015
HV 2.022
HV 4.022 4,00 4,40
HV 4.030
HV 4.040

a ... minimalna odlegto$¢ miedzy jednostkami HYDROVAR 300 [mm]
b ... powiekszona przestrzen na konserwacje 300 [mm]

17



HV 4.055/4.075/4.110

Wszystkie wymiary podane sg w
milimetrach!
Sprzet podnoszacy musi mie¢
odpowiednie wymiary.

Rysunki nie sg w skali!

Typ Ciezar [kg]
PODSTA GLOWNY/
WOWY | POJEDYNCZY
HV 4.055
HV 4.075 7,70 8,10
HV 4.110

a ... minimalna odlegto$¢ miedzy jednostkami HYDROVAR

b ... powiekszona przestrzen na konserwacje

430 [mm]
300 [mm]
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HV 4.150/4.185/4.220

Wszystkie wymiary podane sg w milimetrach! Rysunki nie sg w skali!
Sprzet podnoszacy musi mie¢ odpowiednie
wymiary.
Typ Ciezar [kg]
GLOWNY
HV 4.150
HV 4.185 14,00
HV 4.220
a ... minimalna odlegto$¢ miedzy jednostkami HYDROVAR 550 [mm]
b ... powiekszona przestrzen na konserwacje 300 [mm]
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7. Moduly
W zaleznosci od zastosowania moze zosta¢ wybrana konfiguracja, ktora jest dostepna dla

urzgdzenia HYDROVAR. Dzieki temu urzgdzenie HYDROVAR moze by¢ skonfigurowane
zgodnie z okreslonym przeznaczeniem odnosnie bezpieczehstwa pracy i ekonomiki.
HV 4.022 / 4.030 / 4.040 HV 4.055/4.075/4.110

4

/\
_

—
/1\

HV 4.150/4.185/4.220
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(1)

(2)

(3)

(4)
(5)

(6)

Jednostka zasilajaca

Bez jednej z kart sterowania moze by¢ uzyty Przetwornik PODSTAWOWY lub jako
zwykte urzadzenie miekkiego rozruchu w zastosowaniu z POJEDYNCZA pompa!
Gdy konieczne jest jej wprowadzenie do konfiguracji POJEDYNCZEJ lub GLOWNEJ,
jednostka zasilajgca jest dostarczona z dodatkowg kartg sterowania (4).

Karta filtra (niedostepna dla HV4.150-4.220, model standardowy klasy A)
Spetnia przepisy ECM dla zastosowania domowego (Klasa B)

Zestaw mocujacy

Zestaw mocujgcy sktada sie z metalowej i plastikowej pokrywy. Na plastikowej
pokrywie zamocowana jest karta sterowania, wyswietlacz oraz dodatkowa karta
przekaznikowa (jesli jest wykorzystywana). Wczesniej zamocowane zaciski kabli,
ktore sg niezbedne do podtgczenia ekranu kabli sygnatowych do uziemienia
HYDROVAR sg umieszczone na metalowej pokrywie.

Karta sterowania
Do przetwornika GLOWNEGO lub POJEDYNCZEGO

Jednostka wyswietlacza
Wskazanie testu w 2 liniach do programowania i odczytu.

Karta przekaznikowa

Opcjonalna karta przekaznikowa umozliwia sterowanie maksymalnie do 5 pomp o
statej predkosci (moze by¢ stosowana jedynie w potaczeniu z przetwornikiem
GLOWNYM).
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8. Komponenty mechaniczne
8.1 Dotaczone elementy mocujace

Czesci Dtawnica kabla + Przeciwnakretka Korek PTC Klamry Kotek
sktadowe zaslepiajacy silnika | mocujace centr.
M M M M M M M M
12 16 | 20 | 25 | 32 | 40 12 16
' . N~ 8 ™ N~
Srednica kabla | . — —
[mm] S0e | e
2.015—-2.022 2 (3) 2 2 3 1 1 4 1
4.022 — 4.040 2(3) 2 2 3 1 1 4 1
4.055 -4.110 2(3) 2 2 3 1 1 4 1
4,150 -4.185 4 2 2 5 2 1 4
4.220 4 2 2 5 2 1 4
() maks. dostepne wejscia kabla
8.2 Komponenty opcjonalne
8.2.1 Osprzet mocujacy
Pierscieh mocujacy 140 mm
Dostepny dla srednic: 155 mm
UWAGA!

\ /

Pierécien mocujacy

8.2.2 Czujniki

e przetwornik cisnienia
e przetwornik cisnienia r6znicowego
e czujnik poziomu

8.2.3 Filtr

e Cewki liniowe
8.2.4 Wejscie kabli (tylko HV4.150 — 4.220)

e Wejscie kabli wigzkowych (M50)
8.2.5 Gotowe kable silnikowe

e Dostepne dla HV 2.015 — 4.220.

Jesli urzgdzenie HYDROVAR jest
zamocowane na silniku z plastikowg
pokrywg wentylatora, muszg zostac¢ uzyte
pierscienie mocujace z nierdzewnej stali do
utrzymania ciezaru HYDROVAR.

e czujnik temperatury
e wskaznik przeptywu
(przepona, indukcyjny miernik przeptywu)
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8.3 Instrukcje montazu

HV 2.015 - HV 4.110 HV 4.150 — HV 4.220
. H
4 Sruby do .
______—— zamocowania pokrywy ——m '
M4x50 M5x20 '
Pokrywa HYDROVAR ‘
/
4 Sruby ﬂ
M6x100  “ H
4 Sruby ﬂ
_—— M5x70 .

Sworzen centrujacy

zaczepy montazowe\

Kabel silnika 
/s

okrywa wentylatora
silnika

Siink—
Aynka przytaczeniowa

—

silnika e

S T—— pTC

/ Przekaznik cisnienia \
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Aby zdja¢ pokrywe urzadzenia HYDROVAR nalezy odkreci¢ cztery sruby mocujace.
o Zanim zdejmiesz pokrywe upewnij sie, ze w jednostce nie ma wody.

e Urzadzenie HYDROVAR musi by¢ umieszczone na pokrywie wentylatora silnika uzywajac
gumowego Czopu centrujgcego.

o Jesli urzadzenie HYDROVAR jest mocowane na silniku z plastikowg pokrywag
wentylatora, muszg zostac uzyte pierscienie mocujgce ze stali nierdzewnej.

e Urzadzenie HYDROVAR jest instalowane na pokrywie wentylatora silnika za pomocg
zaczepow mocujacych, czterech srub i odpowiednich podktadek.

e Urzadzenie HYDROVAR nalezy wyposrodkowaé, a nastepnie dokreci¢ cztery sruby.

e Dokrecaj kazdg Srube mocujacg do momentu, az dwa zgbki spodnie w zaczepach nie
zaczng sie whija¢ w pokrywe wentylatora.

e Po podtaczeniu wszystkich czesci elektrycznych, mozna zamocowac gorng pokrywe
jednostki HYDROVAR i dokreci¢ cztery sruby mocujgce.

e Upewnij sie, ze uziemienie jest dobrze podtaczone.

e Zanim dokrecisz sruby, sprawdz uszczelnienie urzgdzenia HYDROVAR.

e Upewnij sie, ze dtawiki przewodu sg dobrze zamocowane i uzywa sie korkéw
zamykajgcych wejscia przewodu, ktore nie sg wykorzystywane.

*Dla HV4.150-4.220: zmierzy¢ prawidtowo odlegtos¢ z tolerancjg zacisku razem ze
Srubg
Maks. dtugosc Wyregulowac¢ dtugosc dla silnikdw o
S mniejszym wymiarach
&2 o Jszym wymiar
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9. Instalacja elektryczna i okablowanie

Wszelkie instalacje i konserwacja musza by¢é wykonywane przez
przeszkolony i wykwalifikowany personel wyposazony w odpowiednie
narzedzia!!

Pracownicy musza stosowaé odpowiednie srodki ochrony osobistej.

W przypadku usterki zasilanie elektryczne musi zostaé odtaczone lub
wytaczone. Przed wykonywaniem prac serwisowych dla urzadzenia
HYDROVAR odczekaj co najmniej 8 minut, aby kondensator
roztadowat sie.

W innym przypadku moze to spowodowaé porazenie pradem,
poparzenie lub $mieré.

9.1 Srodki ochronne

Skontaktowac sie z zaktadem energetycznym w celu uzyskania informacji jakie srodki
ochronne sg wymagane.

Stosowane: e uziemienie
e urzadzenia chronigce dziatajgce ze statym DC i zmiennym AC pragdem
szczatkowym (RCD)
e systemy TN
Uziemienie
e Prosimy zauwazy¢, ze przebicie moze by¢ spowodowane przez kondensatory w filtrze
wejsciowym.
e Nalezy wybra¢ odpowiednig jednostke ochronna, zgodnie z lokalnymi przepisami.

Urzadzenie usuwania pradu szczatkowego (wytaczniki RCD/RCCB)

e Podczas korzystania z RCD upewnij sie, ze uruchomi sie on réwniez w przypadku
zwarcia wewnatrz czesci DC uziemienia urzadzenia HYDROVAR!

o HYDROVAR JEDNOFAZOWY => uzyj RCD wrazliwego na impulsy
0 HYDROVAR TROJFAZOWY => uzyj RCD wrazliwego na zmiany pradu AC/DC

e Urzadzenie usuwania prgdu szczatkowego musi by¢ zainstalowane zgodnie z lokalnymi
przepisami!

Wyviacznik automatyczny

o Uzyj wylgcznika automatycznego z krzywg charakterystyki typu C
e Wartos¢ znamionowa zabezpieczenia linii - patrz rozdziat Dane techniczne.

Wewnetrzne urzadzenia zabezpieczajace jednostke HYDROVAR

e Zwarcia, niskie napiecie i przepiecie, przecigzenie oraz przegrzanie komponentéw
elektronicznych sg monitorowane wewnetrznie przez urzadzenie HYDROVAR.

Zewnetrzne urzadzenia ochronne

e Dodatkowe funkcje ochronne takie jak zabezpieczenie przed przegrzaniem silnika i
brakiem wody sg kontrolowane przez urzadzenia zewnetrzne.
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9.2 Kompatybilnosé elektromagnetyczna (ECM)

Aby zapewni¢ kompatybilno$¢ elektromagnetyczna, nalezy wzig¢ pod uwage nizej opisane
wskazowki podczas instalacji przy instalowaniu kabla:

Uziemienie, aby zapewnié¢ ECM
e Uziemienie ochronne
Wazne jest, aby podtaczy¢ jednostke HYDROVAR do PE ze wzgledu na prad
uptywowy.
e Podtaczenie uziemienia wysokiej czestotliwosci
Kable uziemienia powinny by¢ jak najkrétsze i z mozliwie najnizszg impedancja.

Przewody sygnatowe
Przewody sterowania i sygnatowe powinny by¢ ekranowane, aby unikngé¢ zaktécen z
zewnatrz.

Ekran powinien by¢ potgczony z uziemieniem tylko z jednej strony; w innym przypadku
istnieje mozliwos¢ pojawienia sie przepiecia. Ekran powinien by¢ réwniez podtgczony za
pomocg zaciskoéw do uziemienia jednostki HYDROVAR GND (uzyj wczesniej zamocowanych
zaciskéw).

W przypadku kabli o mniejszej srednicy, zaciski moga by¢ zgniecione w celu
zagwarantowania trwatego przymocowania kabli.

Wstepnie zamocowane zaciski
kablowe

-

Aby podtgczy¢ ekran do uziemienia z najnizszg impedancja, usun izolacje z przewodu
sygnatowego i podtacz go do uziemienia.

Przewody sygnatowe muszg by¢ instalowane oddzielnie od przewodow silnikowych oraz
zasilajacych.

Jesli przewody sygnatowe sg instalowane réwnolegle do przewoddéw zasilania (przewodow
silnikowych), odlegtos¢ pomiedzy tymi przewodami powinna przekracza¢ 200 mm (na
wieksze odlegtosci).

Nie krzyzuj przewodow zasilania z przewodami sterowania — jesli nie mozesz tego unikngg,
skrzyzuj je tylko pod katem 90°.
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Przewody silnika

Aby zapewni¢ kompatybilno$¢ elektromagnetyczng i zminimalizowa¢ poziom hatasu i prad
uptywowy, przewody silnika powinny by¢ jak najkrotsze (uzy¢ kabli ekranowanych tylko jesli
dtugosc¢ catkowita przekracza 1,5 metra).

Dodatkowy komponent — cewka liniowa

Cewki liniowe sg dostepne jako opcja i powinny by¢ montowane pomiedzy jednostka
HYDROVAR a gtownym bezpiecznikiem. Cewka liniowa powinna by¢ jak najblizej urzgdzenia
(maks. 30 cm).

Zalety:
e lepsza wydajnosc;
e redukcja prgdéw harmonicznych.
Dodatkowe liniowe dtawiki sg zalecane w nastepujgcych przypadkach:
e wysokie prady zwarciowe;
e instalacje kompensacyjne bez cewki;
e asynchroniczne silniki, ktére sg odpowiedzialne za spadek napiecia >20% napiecia
liniowego

Podsumowanie dla ECM

Zainstaluj wyrownanie potencjatu zgodnie z lokalnymi przepisami

Nie instaluj przewoddw zasilania réwnolegle do przewodoéw sygnatowych
Uzywaj ekranowanych przewodow sygnatowych.

Podtacz do uziemienia obie koncéwki ekranu przewodu silnika.

Podtacz tylko jedng koncdéwke ekranu przewodu sygnatowego do uziemienia.
Przewdd silnika powinien by¢ jak najkrotszy.

Unikac oczek.

9.3 Zalecane typy przewodow

Aby spetni¢ powyzsze zasady gwarantujgce kompatybilno$¢ ECM oraz prawidtowe dziatanie
urzadzenia HYDROVAR, nalezy zastosowac¢ nizej wymienione typy przewodow.

Zastosowanie Zalecane typy przewodoéw
- Przewody silnika HV 2.015-2.022 4G1,5 + (2 x 0.75) FDF

HV 4.022 - 4.030- 4.040 4G1,5 + (2 x 0,75) FDF

HV 4.055-4.075 4G2,5 + (2 x 0,75) FDF

HV 4.110 4G4 +(2x0,75) FDF

HV 4.150 — 4.185 4G6 + (2x0,75) FDF

HV 4.220 4G10 + (2 x0,75) FDF

JE-Y(ST)Y... BD

- Przewody sterowania i sygnatowe JELLIYCY . BD

- Przewody podtgczone do ztgcza RS485 JE-Y(ST)Y 2x2x0,8BD
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9.4 Okablowanie i potaczenia

Odkre¢ $ruby mocujace gorng pokrywe urzadzenia HYDROVAR.
Podnies goérng pokrywe. W przetworniku GLOWNYM /POJEDYNCZYM jednostki

HYDROVAR znajdziesz nastepujgce czesci:
HV 2.015/2.022 HV 4.022 / 4.030 / 4.040 HV 4.055/4.075/4.110

/@ ‘</®

Vs

(A) ZaS|Ian|e (B) Potaczenia silnika (C) Listwa zaciskowa:
- START/STOP_PTC
(D) Ziacze RS-485 (E) Przekazniki statusu - TYLKO RUN
- Ztgcze uzytkownika - Ztacze RS-485

- Ztacze wewnetrzne (F) Opcjonalna karta przekaznikow

—®
®

7N,

©@
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9.4.1 Gtowne koncowki napiecia

Zrodto zasilania jest poditaczone do sekcji zasilajace;j:
Zacisk L1 + N (1 x 230 VAC, JEDNA FAZA)
Zacisk L1+ L2 + L3 (3 x 400 VAC, TRZY FAZY)

HV 2.015/2.022 HV 4.022/4.030/4.040

L1-L2-L3
3x400 VAC
L-N
1x230 VAC

Podtaczenie silnika
U-V-W
(Podtgczenie Faston 6,3mm)

Zasilanie

HV 4.055/4.075/4.110 HV 4.150/4.185/4.220

Podtaczenie silnika

e U-V-W \

N

Zasilanie - -
L1-L2-L3 e S

3x400 VAC
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9.4.2 Podtaczenie silnika
Montaz PTC

Wariant A : Wariant B :
/ Silnik

PTC
AMa

« zaciskowa — PTC

Gumowa X

uszczelka Pokrywa skrzyni
przytaczeniowe;j

Nalezy otworzy¢ pokrywe skrzynki i wyja¢ wewnetrznag listwe zaciskowg
Zamontuj PTC (wariant A lub B)

Ponowne mocowanie listwy zaciskowej

Elektryczne potaczenie przewoddw silnikowych

el N

PTC musi byé przymocowany do metalowej czesci silnika. Konieczne jest zmierzenie
temperatury silnika!

Podtaczenie przewodow silnikowych zalezy od typu silnika i moze by¢ typu gwiazda lub
trojkat.

Podtaczenie silnika musi zosta¢ dobrane w sposob przedstawiony na etykiecie silnika,
zgodnie z napieciem wyjsciowym urzgdzenia HYDROVAR.

Potaczenie w gwiazde Potaczenie w trojkat
H U H

- . [1 <o . =
Y |V (=l Yol ==
b Q‘II@-II D \Vj -III‘Q‘I _\@‘ (113
W O | R |_w_ yzo] |
R “@—‘I.(@‘-li -.-Ii@ @ [ T1]
0 Q) I5 0 V| @ =
OH= Y O O

_R | —
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9.4.3 Jednostka zasilania

Jednostka zasilania jest wyposazona w dwie sterujgce listwy zaciskowe.

HV 2.015/2.022

HV 4.022 / 4.030 / 4.040

O >

HV 4.055/4.075/4.110

O—)

HV 4.150/4.185/4.220

X8

X1
X2

> X7

X7 Koncowki do wentylatora
wewn.
X8 +24V

X1 Zaciski sterujgce — Zespot silnika

PTC PTC lub wytacznik termiczny
START/STOP (zwolnienie zewnetrzne) podczas korzystania z
przetwornika PODSTAWOWEGO
SL TYLKO RUN
TYLKO RUN

START/STOP_PTC
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Aby zapewni¢ bezpieczenstwo pracy pomiedzy urzgdzeniem HYDROVAR a silnikiem w
przypadku, gdy jednostka HYDROVAR pracuje jako przetwornik PODSTAWOWY,
przetgcznik termiczny silnika lub PTC oraz zewnetrzny przetgcznik WL./WYL. powinien by¢
podtgczony do jednostki zasilania. Muszg by¢ podtgczone do X1/PTC szeregowo, cO
spowoduje zatrzymanie jednostki HYDROVAR w przypadku usterki! (Rowniez przetgcznik
braku wody lub inne urzadzenie ochronne moze by¢ podtgczone do tych koncéwek!). Jesli
nie ma podtgczonych zadnych zewnetrznych urzadzen lub sg one podtgczone bezposrednio
do karty sterowniczej (w przypadku przetwornika GLOWNEGO) zmostkuj zaciski X1/PTC
poniewaz w innym przypadku urzadzenie HYDROVAR nie bedzie w stanie wiaczyc¢ sie
automatycznie.

9.4.3.1 Tylko RUN

Zaciski X1/SL sg uzywane do uruchamiania przetwornika PODSTAWOWEGO (jesli jest on
stosowany w uktadzie wielopompowym), gdy wystgpi usterka w komunikacji z przetwornikiem
GLOWNYM lub ulegnie on uszkodzeniu, a takze gdy przetwornik PODSTAWOWY jest
uzywany jako urzadzenie miekkiego rozruchu.

e Przy otwartym styku X1/SL jednostka HYDROVAR pracuje w trybie standardowym. Tak
wiec przetwornik PODSTAWOWY uruchamia sie tylko wtedy, gdy jest zwolniony przez
przetwornik GLOWNY lub na jego wezwanie poprzez ztgcze szeregowe RS-485.

e Gdy styk X1/SL jest zamkniety, jednostka HYDROVAR uruchamia sig¢ do wczes$niej
wybranej MAKS. CZESTOTLIWOSCI (stata predkos¢) [0245] za pomocg Rampy 1 i 2 oraz
szybkich Ramp FminA i FminD. (X1/PTC musi by¢ rowniez zamkniety — wszystkie
podfgczone zewnetrzne urzadzenia zabezpieczajgce pozostajg aktywne).

Zawsze mozliwe jest sterowanie reczne, nawet jesli urzagdzenie HYDROVAR jest
wyposazone w karte sterowniczg. Na przyktad, jesli z przyczyn bezpieczenstwa konieczna
jest praca przetwornikdw podstawowych, gdy przetwornik GLOWNY zostanie uszkodzony,
mozliwe jest podpiecie do tych zaciskéw przetgcznika typu AUTO/MANUAL.

Przyktad potaczenia:

Zewnetrzny przetgcznik do uruchamiania
TYLKO RUN

Manual

Przykfad
Zwolnienie zewnetrzne lub

Przetacznik niskiego poziomu wody

PTC lub przelacznik termiczny
(mocowany w skrzynce zaciskowej silnika)

Zalecane potfaczenia zewnetrznych urzadzen ochronnych:

Przetwornik PTC lub przetacznik termiczny X1/PTC

PODSTAWOWY: Umieszczony na
Zwolnienie zewnetrzne X1/PTC | jednostce zasilajgcej
Przetgcznik niskiego poziomu wody | X1/PTC

Przetwornik PTC lub przetacznik termiczny X1/PTC | Umieszczony ha

GLOWNY: jednostce zasilajgcej
Zwolnienie zewnetrzne X3/7-8 Umieszczone na karcie

Przetacznik niskiego poziomu wody = X3/11-12 | sterowania
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Jesli jednostka HYDROVAR wykorzystywana jest jako przetwornik PODSTAWOWY w
uktadzie wielopompowym, wewnetrzne ztgcze na ptycie mocy stuzy do potaczenia
szeregowego RS 485 do innego urzadzenia HYDROVAR w ukfadzie. (Uwazaj: Ztacze
wewnetrzne nie jest aktywne dla konfiguracji przetwornika POJEDYNCZEGO!)

Ztacze X2 RS485 — Jednostka zasilania

Ztacze wewnetrzne dla uktadow

SIO + | Zigcze wewnetrzne SIO: SIO + wielopompowych

GND |GND, uziemienie elektroniczne

X2/ |SIO - | Zigcze wewnetrzne SIO: SIO - }

Parametr nie jest dostepny dla przetwornika POJEDYNCZEGO HYDROVAR

Wewnetrzne zlgcze RS-485 stuzy do komunikacji pomiedzy maks. 8 urzgdzeniami
HYDROVAR w uktadzie wielopompowym (minimalnie 1 przetwornik GLOWNY). Przy
podigczaniu kazdej jednostki HYDROVAR przy uzyciu ztgcza RS-485, zaciski X2/1-3 na
ptycie mocy moga by¢ uzyte dwukrotnie. Mozna takze uzy¢ zaciskéw X4/4-6 na karcie
sterowniczej.

Ztacze wewnetrzne RS485

Podtaczenie mechaniczne zacisku:

- uzywaj zalecanego typu przewodu (patrz Rozdziat 9.3)

- odizoluj koncowke uzywanego przewodu (ok. 5 ... 6 mm).

- docisnij pomaranczowe krawedzie za pomocg matego srubokreta.
- Wt0z przewdd z odizolowang koncowka.

- wyjmij Srubokret, aby zamocowac przewdd.

- Aby usungg, docisnij pomaranczowe krawedzie i wyciagnij przewadd!
Przykiad podtaczenia za pomoca jednego przetwornika GLOWNEGO i trzech przetwornikéw
PODSTAWOWYCH:

Przetwornik Gtéwny Przetwornik Podst. Przetwornik Podst. Przetwornik Podst.

Karta sterowania Jednostka zasil. Jednostka zasil. Jednostka zasil.
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9.4.3.2 Adresowanie

Podczas korzystania z trybu szeregu kaskadowego w uktadzie wielopompowym, gdzie jest
wiecej niz jeden przetwornik GLOWNY lub dodatkowo uzyte sg przetworniki
PODSTAWOWE, wprowadzenie poprawnego adresu gwarantuje prawidtowe dziatanie
systemu.

Przetwornik GLOWNY — zadane adresy przetwornika GLOWNEGO ustawia sie za pomocg
oprogramowania urzgdzenia HYDROVAR. Dla wszystkich przetwornikéw GLOWNYCH
pokazany ponizej przetacznik DIP-Switch na ptycie mocy musi by¢ ustawiony na adres 1
(ustawienie wstepnie okreslone).

Przetwornik PODSTAWOWY (nie jest uzywany jako standardowy do HV 4.150-4.220) —
podczas korzystania z przetwornika PODSTAWOWEGO w uktadzie wielopompowym
konieczne jest ustawienie przetgcznikow DIP-Switch na ptycie mocy, aby uzyskaé inny adres
dla kazdego przetwornika w grupie wykorzystywanych pomp. (Pamietac, ze dla
przetwornikow GLOWNYCH sg konieczne adresy zarezerwowane).

Przykfad )
Ukfad wielopompowy z 3 GLOW. przetwornikami i 4 PODST. przetwornikami

e Ustaw adres 1-3 dla przetwornikow GLOWNYCH poprzez odpowiednie
parametry oprogramowania (patrz podmenu KONF. PRZETW. [0200] lub
podmenu ZLACZE RS485 [1200])

e Adres 4-7 dla przetwornikbw PODST. poprzez przetacznik dip-switch
Wstepnie wybrany adres jest rowniez odpowiedzialny za sekwencje pompy.

Przeta @ Przela Przelg Adres
cznik | cznik | cznik
1 2 3

WYL, | WYL, WYL, Adres 1 (wstepnie okreslone ustawienie)
(wymagane ustawienie dla karty sterowniczej)

WYL. WYL. WL. | Adres 2

WYL. WL.. WYL. | Adres 3

WYL. WL.. WL. | Adres 4

WL WYL. WYL. | Adres 5

WL. WYL. WEL. | Adres 6

WEL.. Wk WYL. | Adres 7

WL. WL. WL. | Adres 8 Przetacznik 4 nie jest

uzywany!

Ustawianie prawidtowego adresu

o Jednostka HYDROVAR musi byé odigczona od zrédta zasilania przez co
najmniej 5 minut przed zdjeciem gornej pokrywy (odkre¢ cztery sSruby mocujace)!

Znajdz przetacznik dip-switch na ptycie mocy (patrz rys. na nastepnej stronie!)

Ustaw zgdany adres dla kazdego HYDROVAR.
np., Adres 4 -> przetacznik 1 ustawiony na WYL,
przetgczniki 2 i 3 ustawione na WL.
0 Zamocuj pokrywe na urzgdzeniu HYDROVAR i dokrec€ cztery sruby mocujace.

o0 Ponownie podigcz HYDROVAR do zrédta zasilania.
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HV 2.015 / 2.022
HV 4.022 / 4.030 / 4.040 HV 4.055/4.075/4.110
Przetwornik PODSTAWOWY Przetwornik PODSTAWOWY

O

Przetacznik
Przetacznik

HV 4.150/4.185/4.220

—>
Zacisk do diody LED zewn. LED (X22) Przetacznik do adresowania (S1)
Mozliwo$¢ podtaczenie diody LED do (S2) zastrzezony do zmiany czestotliwosci
pokazania stanu bez uzycia wyswietlacza. przetgczania — funkcja nieaktywna
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9.4.4 Przelacznik RFI

Dla HYDROVAR HV4.055 — HV4.220 zostaty dostarczone dodatkowe kondensatory do filtra
spetniajgce wzmocniong funkcje filtrowania w celu unikniecia RFI (ztgcza czestotliwosci
radiowej), gdy urzadzenie HYDROVAR jest uzywany jako urzadzenie sciennie z dtuzszymi
przewodami silnik miedzy urzgdzeniem HYDROVAR a silnikiem.

UWAGA: z powodu dodatkowe] mocy filtrowania, prad rozpraszany zwiekszy sie jezeli filtr
bedzie aktywny. Dlatego, w przypadku uzywania przekaznikow ELCB (urzadzenia usuwajgce
prad szczatkowy, RCD), musza by¢ one odpowiednie do VFD (wtasciwe do ochrony
aparatury z zawartoscig pradu statego w pradzie doziemnym) jak rowniez odpowiednie do
wysokiego pradu rozpraszanego --> 300mA.

Styk przelgczania
Otwarty: funkcja filtra RFI wytgczona
Zamkniety: funkcja filtra RFI wtgczona

HV4.055 — HV4.110 HV4.150 — HV4.220
(Umieszczony w przedniej czesci urzadzenia
HYDROVAR pod kartg sterowania)

i w,

OSTRZEZENIE: wytacznik moze byé nie otwarty w przypadku, gdy urzadzenie HYDROVAR
jest jeszcze podtagczone do sieci zasilania. Przed zmiang pozycji przetgcznika (WL./WYL.)
upewni¢ sie czy HYDROVAR jest odtgczony od sieci zasilania.
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9.4.5 Jednostka sterowania

Zgodnie z konfiguracja sprzetowg jednostki HYDROVAR, dostepne sg dwie rozne karty
sterownicze.

Jednostka sterujgca przetwornika GLOWNEGO HYDROVAR sktada sie z karty sterowania
oraz dodatkowych kart, ktore sg podtgczone do karty za pomocg wtykow szczelinowych. Ta
konfiguracja umozliwia obstuge wszystkich specjalnych funkcji oprogramowania oraz kart
opcjonalnych.

Druga dostepna karta sterownicza, znajdujgca sie na przetworniku POJEDYNCZYM
HYDROVAR stuzy do obstugi POJEDYNCZEJ pompy. Ta karta sterowania nie obstuguje
zadnych dodatkowych kart i zawiera minimalne parametry oprogramowania niezbedne do
zastosowania z POJEDYNCZA pompa.

9.45.1 Karta sterowania — przetwornik GLOWNY HYDROVAR

Karta sterowania jest podtgczona do jednostki zasilajgcej
przy uzyciu tasmy na zacisku X8.

o Wyswietlacz jest podigczony do zacisku X9
Wyswietlacz moze by¢ zamocowany w zwyktej pozyciji
(0°) lub odwréconej (180°) — dla HV2.015-4.110

e Z koncéwek X6 i X7 mozna korzysta¢ wtedy, gdy sg dostepne opcjonalne ptyty. Np.
dodatkowa karta przekaznikowa moze by podtgczona do karty sterowania przez
gniazdo potgczeniowe X6.

X5- Przekaznik statusu

/ X4- zaciski RS485
/ 1
X

X5- Przekaznik statusu

[=]
X6
i

\

N

X3- 1/0 analogowy/cyfrowy —

ren +24v
D Pod?iz_enie/’; E 50 7
diq X SI0 +
wyswietlacza 0
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Zaciski sterowania

Wszystkie przewody sterowania podtaczone do jednostki sterujgcej muszg by¢ ekranowane
(patrz rozdziat 9.3 ,Zalecane typy przewodow).
Styki zewnetrzne muszg by¢ odpowiednie do przetaczania <10 VCC.

UWAGA: Jesli uzywane sa kable nieekranowane, moze dojs$¢ do zaktocen
syghatu co moze spowodowa¢ zaktdcenia sygnatdéw przychodzacych oraz
funkcjonowania urzadzenia HYDROVAR.

Nie podtagczaj uziemienia karty sterowania do napie¢ o ré6znych potencjatach.
Wszystkie elektroniczne koncowki uziemienia oraz GND (uziemienie) ztacza RS 485 sg
podtagczone wewnetrznie.

X3 1/0 cyfrowe i analogowe

X3/ | 1 GND, uziemienie elektroniczne
2 Wejscie pradu wartos¢ aktywna Czujnik 1 0-20 mA/4-20 mA [Ri=50 Q]
3 Zasilanie dla czujnikdbw zewnetrznych 24 VCC, ** maks. 100 mA
4 Wejscie pradu wartos¢ aktywna Czujnik 2 0-20 mA /4-20 mA [Ri=50 Q]
5 Wejscie pradu warto$¢ aktywna Czujnik 2 |*Dig 3 |0-10 VCC
6 Wejscie pradu wartos¢ aktywna Czujnik 1 | *Dig 2 |0-10 VCC
7  WL./WYL. zewnetrzny (zwolnienie) Aktywnosc¢ niska
8 GND, uziemienie elektroniczne
9 Wescie cyfrowe 1, konfigurowane Dig 1 |Aktywnosc¢ niska
10 GND, uziemienie elektroniczne
11 Brak wody Aktywnosc¢ niska
12 GND, uziemienie elektroniczne
13 Wejscie sygnatu napiecia (wartos¢ zadana 1) | Offset |0-10 VCC
14 GND, uziemienie elektroniczne
15 Wejscie sygnatu napiecia (wartos¢ zadana 2) |*Dig 4 |0-10 VCC
16 GND, uziemienie elektroniczne Offset
17 GND, uziemienie elektroniczne
18 Wejscie sygnatu pradu (wartos¢ zadana 1) Offset |0-20 mA/4-20 mA [Ri=50 Q]
19 +10 V wewnetrzne odniesienie dla wyjscia 10,00 VCC, maks. 3 mA
analogowego
20 Wyjscie analogowe 1 0-10 VCC, maks. 2 mA
21 Woyjscie analogowe 2 4-20 mA
22 GND, uziemienie elektroniczne
23 Wejscie sygnatu pradu (wartos¢ zadana 2) Offset |0-20 mA/4-20 mA [Ri=50 Q]
24 +24V Zasilanie czujnikow 24 VCC, ** maks. 100 mA
* Zaciski 5 i 6 moga by¢ stosowane jako wejscia napiecia dla wartosci rzeczywistej oraz jako
wejscia cyfrowe.
Rowniez wejscie sygnatu napiecia na zacisku X3/15 moze by¢ uzywane jako
wejscie cyfrowe.
il X3/3iX3/24 - Y. maks. 100 mA
(Offset) Zaciski te mogg by¢ stosowane jako wartos¢ zadana i wejscie sygnatu offset.

Konfiguracja: patrz podmenu WARTOSC ZADANA [0800] i podmenu OFFSET [0900].
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*%

Dodatkowe zasilanie ** maks. 100 mA

Wejscie sygnatu pradu (warto$é zadana 2) 0-20 mA / 4-20 mA
[Ri=50 Ohm]
Do okreslenia wartosci zadanej lub offset.

Wyjscie analogowe 2 4-20 mA
Wyjscie analogowe 1 0-10 vCC

Wejscie sygnatu pradu (warto$é zadana 1) 0-20 mA / 4-20 mA
[Ri=50 Ohm]
Do okreslenia wartosci zadanej lub offset.

Wejscie sygnatu napiecia (warto$¢ zadana 2) 0-10 vcc*DIG 4
Do okreslenia wartosci zadanej lub offset.

Wejscie sygnatu napiecia (warto$¢ zadana 1) 0-10 vCC
Do okreslenia wartosci zadanej lub offset.

Brak wody
Na przykfad presostat w ssaniu lub przetacznik poziomu wody.

Wejscie cyfrowe 1, konfigurowane DIG 1
Na przyktad do przetagczania 2 wartosciami zadanymi lub 2 czujnikami.

WL./WYL. zewnetrzny (zwolnienie)

Wejscie napiecia wartos¢ aktywna czujnik 1 0-10 vcc*DIG 2
Wejscie napiecia wartosé aktywna czujnik 2 0-10 vcc*DIG 3

Wejscie pradu wartosé aktywna czujnik 2 0-20 mA / 4-20 mA
[Ri=50 Ohm]

Zasilanie czujnika ** maks. 100 mA

Wejscie pradu wartosé akt. czujnik 1 0-20 mA / 4-20 mA [Ri=50
Ohm]

Uziemienie elektroniczne

Zaciski X3/5 i 6 moga by¢ stosowane jako wejscia napiecia dla wartosci rzeczywistej oraz jako wejscia
cyfrowe bez zadnych dodatkowych konfiguracji. RGwniez wejscie sygnatu napiecia na zaciskach X3/15
moze by¢ uzywane jako wejscie cyfrowe.

X3/3 i X3/24-> Y. maks. 100 mA
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Przyktady potaczen:

e Wejscie sygnalu wartosé aktywna czujnika

Pofgczenie 2-przewodowego czujnika Pofgczenie aktywnego sygnatu dla wartosci
(np. standardowy czujnik cisnienia PA22) rzeczywistej

Standardowy

Mozliwe potaczenia: przetwornik cisnienia
PA22:

Wejscie sygnatu dla wartosci rzeczywistej 0/4- | X3/4 ... Czujnik 2

20 mA:

+24 VCC zasilanie czujnika: X3/3 brazowy

Wejscie sygnatu dla wartosci rzeczywistej 0/4- | X3/2 ... Czujnik 1 biaty

20 mA:

Uziemienie elektroniczne: X3/1

e Przelgczanie pomiedzy dwoma podtagczonymi czujnikami

Zewnetrzne przetgczanie miedzy dwoma podtgczonymi czujnikami wykonuje sie przez
zamkniecie wejscia cyfrowego 1 (X3/9-10).

Odnosnie oprogramowania odsyta sie do PODMENU CZUJNIKA [0400].

Wejscie cyfrowe 1

Czujnik 2

Czujnik 1
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e Przelgczanie pomiedzy dwoma réznymi wartosciami zadanymi
Reczne przetgczanie pomiedzy dwoma podigczonymi sygnatami wartosci zadanych (np
napiecie 1 i wejscie sygnatu pradu 1) poprzez wejscie cyfrowego zamkniecia 1 (X3/9-10).

W trybie ACTUATOR mozliwe jest przetaczanie pomiedzy dwoma ré6znymi czestotliwosciami
za pomocg wejs¢ cyfrowych. Podtgczone sygnaty wejsciowe (prad lub napiecie) sg
proporcjonalne do czestotliwosci.

Odnosnie oprogramowania odsyta sie do PODMENU WARTOSCI ZADANEJ [0800].

Wejscie cyfrowe 1

Zadana wartos¢ 1
- zewnetrzny sygnat pradu

Zadana wartos¢ 2
- zewnetrzny sygnat pradu

e Wymagana warto$é — wskaznik czestotliwosci

Uzywany np. do wySwietlania aktualnej czestotliwosci silnika.
Odnosnie oprogramowania odsyta sie do PODMENU WYJSC [0700].

Mozliwe potaczenia:
Wyjscie analogowe 1 (0-10 V): X3/20
Wyjscie analogowe 2 (4-20 mA):  X3/21
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X4 Ztacze RS485
X4/ | 1 |Ziacze uzytkownika SIO: SIO- } . .
. . Ztacze uzytkownika
2 |Ztacze uzytkownika SI1O: SIO+ .
3 |GND, uziemienie elektroniczne do uzytku zewnetrznego
4 | Ztacze wewnetrzne SIO: SIO- Wewnetrzne zlacze
5 |Ztacze wewnetrzne SIO: SIO+ dla Uk’andéW Wizlo ompowvch
6 |GND, uziemienie elektroniczne Pompowy
Zkacze wewnetrzne RS-485 Zkacze uzytkownika RS-485

Wewnetrzny zacisk RS-485 stuzy do komunikacji pomiedzy maks. 8 urzadzeniami
HYDROVAR w systemie wielopompowym. Do podtgczenia kazdego HYDROVAR poprzez
interfejs RS-485 mozna uzy¢ zaciskow X4/4-6 na karcie sterowniczej oraz zaciskéw X2/1-3
na jednostce zasilania. (Przyktad polaczenia: za pomocg przetwornika GLOWNEGO |
trzech przetwornikow PODSTAWOWYCH.)

Przetwornik GEOWNY Przetwornik PODSTAW. Przetwornik PODSTAW. Przetwornik PODSTAW.

Karta sterowania Jednostka zasilaj. Jednostka zasilaj. Jednostka zasilaj.

Przy uzyciu ztgcza uzytkownika RS-485 na karcie sterowniczej, jeden lub wiecej urzadzen
HYDROVAR moze komunikowac sie z zewnetrznym urzgdzeniem sterujgcym (np. PLC)
poprzez zestandaryzowany protokét Modbus. Ten interfejs moze stuzy¢ do ustawiania
parametrow i sterowania urzadzenia HYDROVAR poprzez urzgdzenia zewnetrzne. Aktywny
rowniez dla przetwornika POJEDYNCZEGO HYDROVAR - konfiguracja.

Nie uzywaj interfejsu wewnetrznego jako interfejsu uzytkownika i odwrotnie!

Zacisk uzytkownika
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X5 Przekaznik statusu

X5/ 1 CC
2 Przekaznik statusu 1 NC
2 28 . [Maks. 250 VCA] [0,25 A]
5 NG [Maks. 220 VCC] [0,25 A]
6 Przekaznik statusu 2 NO ) [Maks. 30 VCC] [2A]
Przekaznik statusu 1 Przekaznik statusu 2

Uwaga:

Uzywajac stykdéw przekaznika
do sterowania zewnetrznym
przekaznikiem, zalecane jest
zastosowanie odpowiedniego
obwodu ttumigcego RC lub
warystora, aby zapobiec
zakiéceniom w Hydrovar!

Obydwa przekazniki statusu na karcie sterowania moga by¢ stosowane do zaprogramowanej

konfiguraciji.

Ustawienie fabryczne: sg zastosowane dwa przekazniki, na przyktad jako przekaznik do
uruchomienia pompy przekazanie komunikatu o usterce.

Do tego zastosowania, patrz ponizszy przykfad potaczenia (Jak programowac, patrz
parametry KONF PRZEK 1 [0715] i KONF PRZEK 2 [0720]).

Przyktady potaczen:

Sygnat uruchomienia pompy

Sygnat usterki

Ext. 250VAC/ 220VDC Ext. 250VAC/ 220VDC

X5/ 1i 3 zamkniete:
- wskaznik uruchomienia silnika

X5/ 4i5 zamkniete:
- jesli wystgpita usterka/btad
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9.45.2

Karta przekaznikowa

Ten komponent opcjonalny moze by¢ uzywany wytgcznie
razem z Przetwornikiem GLOWNYM HYDROVAR.

Karta przekaznikowa jest podtaczona do karty sterowania na
slot X6 (patrz rozdziat 9.4.4.1).

<«—— Listwa zaciskowa

Uwaga:

Uzywajac stykow przekaznika do sterowania
zewnetrznym przekaznikiem, zalecane jest
zastosowanie odpowiedniego obwodu tltumigcego
RC lub warystora, aby zapobiec powstawaniu
zaktécen podczas przetgczania przekaznika!

Koncowki karty przekaznikowej

Karta przekaznikowa X10

X10/

1 Przekaznik 1 I

2 Przekaznik 2 [Maks. 250 VAC] [0,25A]
3 Przekaznik 3 > [Maks. 220 VDC] [0,25A]
4 Przekaznik 4 [Maks. 30 VDC] [0,25A]
5 Przekaznik 5 ~

6 GND (UZIEMIENIE) WSPOLNY

COM
N

Przek 5 Styki do przetgczania pomp o statej predkosci.
Przek 4

Nalezy pamieta¢, ze pompy o statej predkosci nie
Przek 3 > . . )

moga by¢ bezposrednio przetagczane przez karte
Przek 2 przekaznikowg (konieczny jest panel zewnetrzny
Przek 1 do stykow D.O.L lub startery

/ GWIAZDA/TROJIKAT).
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Przykiady potaczen

Ponizszy schemat okablowania przedstawia standardowy system sterowania kaskadowego,
gdzie urzadzenie HYDROVAR jest wyposazone w dodatkowg karte przekaznikowg w
wybranym trybie Przekaznika Kaskadowego.

Aby przetagczy¢ pompy o state] predkosci poprzez zewnetrzng karte przekaznikowa,
niezbedny jest zewnetrzny panel dla stycznikow D.O.L lub starterow typu GWIAZDA/
TROJKAT (oraz opcjonalny przetgcznik AUT/O/MAN).

W ponizszym przyktadzie, 3 pompy o statej predkosci (silniki) sg podtaczone do karty
przekaznikowej. Przy takim zastosowaniu zalecany jest przetgcznik opcjonalny typu
MANUAL/WYL./JAUTO (SW1, SW2, SW3).

- Podczas normalnej pracy przetacznik jest ustawiony na AUTO tak, ze karta przekaznikowa
urzadzenia HYDROVAR moze uruchomic i zatrzymac kolejne pompy.

- Pozycja “MAN” umozliwia reczne sterowanie pompami.

- Jesli jeden z dodatkowych przetgcznikdw jest w pozycji WYL., powigzany przekaznik musi
by¢ wytaczony w podmenu STATUS [20], w celu zapewnienia prawidtowe] pracy uktadu
wielopompowego.

Sie¢

Zasilanie zewnetrzne

Przek

Przek
Przek

Przek
Przek

HYDROVAR Karta przekaznikowa

45



9.4.5.3 Karta sterowania — Przetwornik POJEDYNCZY HYDROVAR (nie dla HV 4.150
—HV 4.220)

Karta sterowania jest podtgczona do jednostki zasilajgcej za pomocg tasmy na listwie
zaciskowej X8.

Wyswietlacz jest podtgczony do listwy zaciskowej X9
Wyswietlacz moze by¢é zamontowany w zwyktej pozycji (0°) lub odwrdconej (180°).

X5- Status - Przekazniki

X3-1/0 cyfrowe-analogowe
Ztacze RS485 -
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Zaciski sterowania

Wszystkie przewody sterowania podtaczone do jednostki sterujgcej muszg by¢ ekranowane
(patrz rozdziat 9.3 , Zalecane typy przewodow).

Styki zewnetrzne czyste muszg by¢ odpowiednie do przetaczania <10 VCC.

UWAGA:

Jesli uzywane s kable nieekranowane, moze dojs$é do zaktdécen sygnatu,
co moze spowodowaé zaktdcenia dochodzacych sygnatdw i
funkcjonowania urzadzenia HYDROVAR.

Nie podtagczaj uziemienia karty sterowania do napie¢ o ré6znych potencjatach.
Wszystkie zaciski uziemienia elektronicznego oraz GND (uziemienie) ztgcza RS 485 sg
potgczone wewnetrznie.

Wejscie/wyjscie analogowe i cyfrowe X3

X3/ | 1 GND, uziemienie elektroniczne

2 Czujnik wejscia dla wartosci 0-10 VCC lub 0-20 mA / 4-20 mA [Ri=50
rzeczywistej 1 Ohm]

3 Zasilanie dla czujnikéw 24 VCC, maks. 100 mA
zewnetrznych

4  Ztacze uzytkownika SIO: SIO-

5 Zigcze uzytkownika SI1O: SIO+ } Ztacze uzytkownika do uzytku

6 GND, uziemienie elektroniczne zewnetrznego

7 Zewnetrzny WL./WYL. (wyzwolenie) | Aktywnos¢ niska

8 GND, uziemienie elektroniczne

9 konfigurowane wejscie cyfrowe 1 Aktywnosc¢ niska

10 GND, uziemienie elektroniczne

11 Niski poziom wody Aktywnosc¢ niska

12 GND, uziemienie elektroniczne

Brak wody
na przyktad, presostat w ssaniu lub przetgcznik poziomu wody.

Konfigurowane wejscie cyfrowe 1
na przyktad, aby wigczy¢ drugg zadang warto$¢

Zewnetrzne WL./WYL. (wyzwolenie)

GND, uziemienie elektroniczne
Ztacze uzytkownika SI1O: SIO+
Ztacze uzytkownika SIO: SIO-

Zasilanie czujnika maks. 100 mA

Czujnik wejscia dla wartosci rzeczywistej 1 0-10 V lub 0-20 mA / 4-
20 mA [Ri=50 Ohm]
Uziemienie
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X5 Przekazniki statusu

X5/

1 CC

2 Przekaznik statusu 1 NC

j ('\;8 . [Maks. 250 VCA] [0,25 A]
. NS [Maks. 220 VCC] [0,25 A]
6 Przekaznik statusu 2 NO | [Maks. 30 VCC] - [2A]

Przekaznik statusu 1 Przekaznik statusu 2  Uwaga:

Uzywajac kontaktow przekaznika do
sterowania zewnetrznym przekaznikiem,
zalecane jest zastosowanie odpowiedniego
obwodu ttumigcego RC, aby zapobiec
powstawaniu zaktdcen podczas
przetaczania przekaznika!

Obydwa przekazniki statusu na karcie sterowania moga by¢ stosowane do zaprogramowanej

konfiguraciji.

Ustawienie fabryczne: dwa przekazniki sg uzywane do uruchomienia pompy lub przekazania
komunikatu usterki.
Do tego zastosowania, patrz ponizszy przykfad potaczenia (Jak programowac, patrz
parametry KONF. PRZE. 1 [0715] i KONF PRZE. 2 [0720]).

Przyktady potaczen:

Sygnat uruchamiania pomp

Ext. 250VAC/ 220VDC

X5/ 1i 3 zamkniete:

- wskaznik uruchomienia silnika

Sygnat usterki

Ext. 250VAC/ 220VDC

X5/ 415 zamkniete:
- jesli wystgpita usterka/btad
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10.Programowanie

Aby zapobiec nieprawidtowym ustawieniom, ktére mogg spowodowac usterke,
przed rozpoczeciem programowania przeczytaj i zastosuj sie do niniejszej
Instrukcji obstugi!

Wszelkich modyfikacji mogg dokonywac tylko wykwalifikowani pracownicy
serwisu!

10.1 Wys$wietlacz — Panel sterowania przetwornika GLOWNEGO / POJEDYNCZEGO

n
0
=}
@
T
U
wvi

Wt Praca Btad | 3
LW GORA DOL PR

10.2 Funkcja przyciskéw

A Uruchomienie urzgdzenia HYDROVAR w pierwszym oknie
\ 4 Zatrzymanie urzgdzenia HYDROVAR w pierwszym oknie
i) Ponowne uruchomienie: poprzez jednoczesne nacisniecie obydwdch

przyciskéw przez ok. 5 sekund

A Zwiekszanie wartosci / wybér podmenu

\ 4 Zmniejszenie wartosci / wybor podmenu

A +krotko ¥ Zmiana na szybsze przewijanie wartosci w gore

V + krétko A Zmiana na szybsze przewijanie wartosci w dot

> Szybkie nacisniecie: Wejscie do podmenu / Zmiana na nastepny parametr w
menu

<4 Szybkie nacisniecie: Wyjscie z podmenu / Zmiana na poprzedni parametr w
menu

> Dtugie nacisniecie: Potwierdzenie okreslonej czynnosci

< Dtugie nacisniecie: Powrét do gtéwnego menu
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10.3 Wyswietlacz przetwornika PODSTAWOWEGO

OK Czerwony Btad

e 1 Mignigcie  Za niskie napigcie
Ciagly Silnik wytaczony 2 Migniecie ~ Zbyt wysoki prad / przeciazenie
- (Standby) 3 Mignigcie LeMPeralura wewnetrzna

S Przepiecie
4 Migniecie Btad kodu
e o 5 Migniecie  Przegrzanie silnika (styk
Migajacy Silnik wtaczony 6 Migniecie  Zewnetrzny)

Lampka LED Statusu - zielona

Ciagty Silnik zatrzymany (Standby)

Migajacy Silnik uruchomiony

Lampka LED btedu - czerwona

Typ wskazywanego btedu jest identyfikowany za pomocg kodu migajagcego LAMPKI BLEDU
(ERROR LED).

1 migniecie Za niskie napiecie

2 migniecie Zbyt wysoki prad Przecigzenie

3 migniecie Temperatura wewnetrzna

4 migniecie Przepiecie

5 migniecie Btad kodu

6 migniecie Przegrzanie silnika (styk zewnetrzny jest otwarty)

W celu uzyskania szczego6towych informaciji, patrz rozdziat 11 Komunikaty btedu.
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10.4 Parametry oprogramowania

W kolejnych rozdziatach sg omowione wszystkie dostepne parametry gtdwnego i
podrzednego menu.

W oknie indeksowym przedstawione sg ustawienia fabryczne, a w linijce ponizej
mozliwe ustawienia.

Podstawowy opis parametréw dotyczy przetwornika GLOWNEGO HYDROVAR (W petni
wyposazona jednostka HYDROVAR, zawiera karte sterowania, ktora obstuguje rowniez
moduty opcjonalne takie jak Karte przekaznikowg oraz wszystkie specjalne funkcje
oprogramowania).

W przypadku korzystania z Przetwornika POJEDYNCZEGO HYDROVAR (jednostka
HYDROVAR z kartg sterowania, dostosowang tylko do obstugi POJEDYNCZEJ pompy)
dostepnych jest mniej funkcji oprogramowania w poréwnaniu z przetwornikiem GLOWNYM
HYDROVAR. Wszystkie parametry, ktore nie sg aktywne dla Przetwornika
POJEDYNCZEGO HYDROVAR sg oznaczone nastepujacym symbolem:

Parametr nie jest dostepny dla Przetwornika POJEDYNCZEGO HYDROVAR

Parametry, ktore zostajg automatycznie przeniesione do zespotu jednostki HYDROVAR sg
0znaczone nastepujgcym symbolem:

G| .. parametr “ogolny” (wzajemnie wymieniany na wszystkich HYDROVAR w
zakresie jednego systemu)

UWAGA! W przypadku odiaczenia zrodta zasilania, wszystkie zmiany zostang
zapamietane automatycznie!

00 00 MENU GLOWNE

Pierwsze okna, WAR. ZAD. [02] i EF WART. ZAD.[03], uzaleznione sg od trybu, ktéry zostat
wybrany za pomocg parametru TRYB [0105]. R6znica pomiedzy oknami w réznych trybach
jest pokazana ponizej:

a) Aktywny TRYB [0105] = Sterownik (ustawienie fabryczne)

XYLEM XX. X Hz

STOP XXX bar 1° wyswietlacz w trybie Sterownika

To okno pokazuje status urzgdzenia HYDROVAR.

Wigczony automatycznie i

WL. zwolniony zewnetrznie Zatrzymaj HYDROVAR naciskajgc przycisk ¥
STOP | Zatrzymany recznie Uruchom HYDROVAR naciskajgc przycisk A
i Aby uruchomi¢ HYDROVAR zamknij
WYL. Zewnetrzny wyzwalacz (X3/7-8) zewnetrzny wyzwalacz lub zmostkuj zaciski

jest otwarty X3/7-8
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b) Aktywny TRYB [0105] = Przekaznik kaskadowy/ Szereg kaskadowy/ Kaskada
Svynchron

*INDX PX XX.XHz 1" wyswietlacz w trybie szeregu kaskadowego i

STOP X. XX bar przekaznika kaskadowego

To okno pokazuje status urzgdzenia HYDROVAR.
* Wskazuje HYDROVAR, ktory rzeczywiscie kontroluje system

IND X = Adres pompy

Tryb przekaznika kaskadowego: wskazuje ilos¢ uruchomionych pomp
np.: P3 .... GLOWNY + 2 pompy o statej predkosci sg uruchomione

P X : ; o ,
Tryb szeregu kaskadowego/synchron: wskazuje kolejnos¢ pomp w systemie, w
oparciu 0 MSTPRIORITY [0570] i INT.PRZEL.[0555]
Wigczony automatycznie i . .
WL. zwolniony zewnetrznie Zatrzymaj HYDROVAR naciskajac ¥
STOP | Zatrzymany recznie Wigcz HYDROVAR naciskajgc A
Aby uruchomi¢ HYDROVAR zamknij
WYL. Zewnetrzny wyzwalacz (X3/7-8) zewnetrzny wyzwalacz lub zmostkuj zaciski

otwarty X3/7-8

Wazne dla TRYBU — Sterownik / Przekaznik kask W zereq kask wy/kask
Synchron

G

02 WARTOSC ZADANA

02 "D1(x) XXX bar

Ustaw zgdang warto$¢ za pomocg przycisku A lub ¥

Biezaca WARTOSC ZADANA i jej zrodto (poprzez dodatkowe informacje) jest
przedstawiona w powyzszym oknie).

D1 Wewnetrzna — wartos¢ zadana 1 (wstepnie wybrana za pomocg parametru 0820)
D2 Wewnetrzna — warto$¢ zadana 2 (wstepnie wybrana za pomocg parametru 0825)
Ul Wejscie sygnatu napiecia - wartos¢ zadana 1 (podtaczona do X3/13)

U2 Wejscie sygnatu napiecia - wartos¢ zadana 2 (podtaczona do X3/15)

11 Wejscie sygnatu pradu - wartos¢ zadana 1 (podtgczona do X3/18)

12 Wejscie sygnatu pradu - wartos¢ zadana 2 (podtgczona do X3/23)
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03 2 EFE MR 2D Efektywna warto$¢ wymagana
D1 X.XX bar yw wymag

Pokazuje biezgce wartosci zadane, ktére sg obliczone na podstawie WZ.WAR.RZE. [0505],
SP. WAR.RZE. [0510] i WART.PODN. [0330]. Nawet, jesli wartos¢ zadana jest ponownie
obliczana przez sygnat wyrownawczy (PODMENU PRZESUNIECIE [0900]), w oknie tym jest
pokazywana biezgca aktywna wartos¢ zadana.

np. zastosowanie wielopompowe z dwiema pompami

WARTOSC ZADANA [02]: 5,00 bar
WZROST WARTOSCI RZECZYWISTEJ [0505]: 0,50 bar
SPADEK WARTOSCI RZECZYWISTEJ [0510]: 0,25 bar
->  EFEKTYWNA WARTOSC ZADANA [03]: 5,25 bar

Po uruchomieniu drugiej pompy cisnienie bedzie rosto az do osiggniecia cisnienia w uktadzie
wynoszacego 5,25 bar. Za pomocg tego parametru mozesz zobaczyc¢ obliczong nowg
wartos¢ zadana.

Czestotliw. XX.X Hz

STOP XXX bar 1° wyswietlacz w Trybie Actuator

Jesli parametr TRYB [0105] jest ustawiony jako Actuator ,Urzgdzenie uruchamiajgce”,
parametr WARTOSC ZADANA [02] zmieni sie na CZEST.URZ.UR. 1 i odpowiada
parametrowi 0830. Ten parametr pozwala na uruchomienie HYDROVAR z dwiema
czestotliwosciami wstepnie wybranymi do kontroli recznej HYDROVAR.

02 CZES.URZ.UR.
02 D1
XX. X Hz

Ustaw zgdang czestotliwo$é za pomocg przycisku A lub
v

Wybrana czestotliwos¢ w tym parametrze jest aktywna tylko w trybie ,Actuator” (Urzgdzenie
uruchamiajgce). Konfiguracja musi by¢ wykonana z parametrem KONFIG.WART. ZADANEJ
1 [0805] lub CONFIG. WART. ZADANEJ [0810] oraz parametrem WART. ZADAN.
PRZELACZ. [0815].

Do ustawienia recznego czestotliwosci mozna uzy¢ parametréw CZEST.URZ.UR.1 [0830] i
CZEST. URZ.UR.2 [0835].

W celu uzyskania szczegotowych informacji na temat trybu funkcjonowania HYDROVAR z
kontrolg reczng patrz podmenu WARTOSCI ZADANE [0800].

Parametr nie j kazany w Trvbie A r (urzadzenie uruchamiaj
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04 WART. POCZ. G

04 WYL Regulacja wartosci ponownego uruchomienia

Mozliwe ustawienia: 0—-99 % — WYtL.

Ten parametr okresla w procentach wartoS¢ poczatkowg po zatrzymaniu pompy wartosci
wymagane;.
np. WARTOSC ZAD. [02]: 5,0 bar

WARTOSC POCZATKOWA [04]: 80 % --> 4.0 bar

Jesli uktad pomp osiagnat wymagane cisnienie o wartosci 5,0 bar i nie ma dalszego zuzycia,
urzadzenie HYDROVAR wytgcza pompe.

Gdy zuzycie wzrasta i cisnienie spada pompa zazwyczaj uruchamia sie. Jesli zostata
wybrana WARTOSC POCZATKOWA [04] wynoszaca 4,0 bar, pompa nie uruchomi sieg,
dopdki cisnienie nie spadnie ponizej tej wartosci.

Dla wszystkich wybranych trybow w gtdbwnym menu dostepne sa nastepujace
parametry:

05 JEZYK -
05 POLSKI Wybor jezyka
Mozliwe ustawienia: Aby wybra¢ zgdany jezyk nacisnij przycisk A lub V¥

Informacje na wyswietlaczu i wszystkie parametry moga by¢ pokazywane w réznych
jezykach. Dostepne jezyki podzielone sg na rézne bloki, ktére obstugujg rézne jezyki.

Aby uzyskac wiecej informacji, patrz rozdziat 4.
Za pomocg ponizszych dwéch parametrow mozna ustawié¢ biezacg godzine i date. Jest to

niezbedne dla zapisywania i wyswietlania komunikatéw usterek z faktyczng data i godzing
wystgpienia danej usterki.

06 DATA

06 DD.MM.RRRR Biezgca data

Ustaw date naciskajgc przycisk P przez ok. 3 sek.

» Do ustawienia biezagcego DNIA / MIESIACA / i ROKU.

07 CZAS

07 HH:MM Blezacy czas

Ustaw godzine naciskajgc przycisk » przez ok. 3 sek

» Do ustawienia biezgcej GODZINY i MINUT.
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08 08 AUTO-START Auto Start
WL
Mozliwe ustawienia: WEL. — WYL.

Wybra¢ WL. za pomoca przycisku A lub WYL. za pomoca przycisku V.

Jesli AUTO-START = WL. - urzadzenie HYDROVAR uruchamia sie automatycznie (w
przypadku zapotrzebowania) po usunieciu usterki lub po podtgczeniu
zrodta zasilania.

Jesli AUTO-START = WYL. - urzgdzenie HYDROVAR nie uruchomi sie automatycznie (w
przypadku rozbioru) po usunieciu usterki lub po podtaczeniu zrodta
zasilania.

Po usunieciu usterki lub ponownym witgczeniu zrodfa zasilania pojawi
nastepujacy komunikat: AUTO START = WYL.

XYLEM XXX Hz

STOP XXX bar Nacisnij A, aby uruchomic urzadzenie HYDROVAR.

09 CZAS PRACY

% 0000 godz.

Godziny pracy

Godziny pracy ogoétem. Przywrdcenie parametru OP.CZYSZCZENIA [1135].
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20 20 PODMENU STATUS Status wszystkich jednostek w grupie pomp

Korzystajac z tego podmenu mozliwe jest sprawdzenie statusu (tacznie z usterkami i
godzinami pracy silnika) wszystkich podtgczonych jednostek.

21 STATUS JEDN. L —
21 00000000 Status wszystkich jednostek ZI

Ten parametr umozliwia uzyskanie szybkiego podgladu statusu podtgczonych jednostek.

- W trybie szeregu kaskadowego/synchro prezentowany jest status wszystkich (maks.
8) podtaczonych jednostek (gdzie 1 = aktywny / O = nieaktywny)

- W trybie przekaznika kaskadowego (gtéwny jest wyposazony w dodatkowg karte
przekaznikowg) pokazano status 5-przekaznikowych stykow przetgczajgcych.

l.e. Tryb — szereg kaskadowy/synchron

21 STATUS JEDNOSTEK _ ) _ G
11001000 Jednostki 1, 21 5 pracujg

l.e. Tryb — przekaznik kaskadowy

G
21 STATlng‘(])E_D_l\_IOSTEK Styki przekaznika 1 i 3 sg zamknigte

22 WYBRANE URZA.
* 1 *

22 Wybor urzadzenia

Mozliwe ustawienia: 1-8

Sprawdzi¢ status biezacy, godziny pracy silnika oraz ostatnie usterki.
Wybor zalezy od wybranego trybu [105].
Wybra¢ zadang jednostke naciskajac A lub V.

Tryb SZEREG KASKADOWY/SYNCHRON:

WYybor zalezy od adresu jednostki HYDROVAR

np. Urzadzenie 01 -> Przetwornik GLOWNY z wczesniej wybranym adresem 1
Urzadzenie 02 -> Przetwornik PODSTAWOWY z wczesniej wybranym adresem 2
Urzadzenie 03 -> Przetwornik PODSTAWOWY z wczesniej wybranym adresem 3

Aby uzyskac informacje na temat wybierania zgdanego adresu na przetworniku
PODSTAWOWYM, patrz rozdziat ,Adresowanie”.

Aby ustawi¢ adres na przetworniku GELOWNYM, patrz parametr 106 lub podmenu [1200]
Ztacze RS485.
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Tryb PRZEKAZNIK KASKADOWY:

Urzadzenie wiaczane przez

1 | Przetwornik GLOWNY

2 pompa o statej predkosci Przekaznik 1 X10/1
3 pompa o statej predkosci Przekaznik 2 X10/2
4 pompa o statej predkosci Przekaznik 3 X10/ 3
5 pompa o statej predkosci Przekaznik 4 X10/4
6 pompa o statej predkosci Przekaznik 5 X10/5
7 nieuzywany

8 nieuzywany

23 STATUS URZA.
Zatrzymany

23 Status wybranego urzadzenia

Odczyt:  uruchom., zatrzymany, wytaczony, WYL., przygotowanie (Tryb: Szereg kaskadowy/Synchron)
przekaznik wigczony , wytgczony (Tryb: przekaznik kaskadowy)
Tylko run, usterka (wszystkie tryby)

Pokazuje status pojedynczego urzadzenia w uktadzie.
Tryb PRZEKAZNIK KASKADOWY:

wigczony  -> styk przekaznika zamkniety -> pompa o statej predkosci pracuje
wytgczony -> styk przekaznika otwarty -> pompa o statej predkosci jest zatrzymana

Tryb SZEREG KASKADOWY/SYNCHRON:

Uruchomiona-> pompa pracuje

Zatrzymana -> pompa jest zatrzymana poniewaz nie ma zadania

Wytaczona -> Pompa jest zatrzymana recznie (Zatrzymana za pomocg przyciskow lub
wytgczona za pomocg parametru URZADZENIE URUCH. WL. [24]) lub
poprzez urzadzenie zewnetrzne (zewnetrzny kontakt on/wyt. otwarty)

WYL. -> Pompa nie jest podifgczona do zrédta zasilania
Pompa nie jest podtaczona przez ztacze RS485

Przygotowanie-> Nowa jednostka jest podtaczona do uktadu wielopompowego w tym
momencie i przechwytuje zadane ustawienia

Tylkorun  -> Praca pojedyncza jest aktywna (X1/SL zamkniety)

Usterka -> Wystgpita usterka w biezgcej jednostce

24 URZADZ.URUCH G
24 uruchomiony Wigcza — wytgcza wybrane urzadzenie 7
Mozliwe ustawienia: Wigczone - wytgczone

Wybrane urzadzenie moze by¢ wigczane lub wytgczane recznie.
(w trybie przekaznika kaskadowego / szeregowego / synchron lub trybie sterownika)
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25 MOTOGODZINY Godziny pracy silnika wybranego urzadzenia G

25 XXXXX godz

Catkowity czas pracy silnika zasilanego przez urzadzenie HYDROVAR. Przywrécenie
parametru MOTOGODZINY WS. [1130].

Zapamietywanie btedow

Wszystkie btedy, tacznie z btedami przetwornika PODSTAWOWEGO sg prezentowane i
zapisane w tym menu przetwornika GLOWNEGO. Btedy sg zapisane w niniejszym menu,
tacznie z komunikatami usterek i HYDROVAR, w ktorym wystgpity oraz datg i godzing. (Aby
uzyskac wiecej informacji na temat btedow, patrz rozdziat 11 ,Komunikaty usterek.)

26 1.BLAD . . G
26 BRAK BtEDU Ostatni btagd powstaty na wybranym urzgdzeniu
Odczyt: BLAD XX, OPIS USTERKI, DATA, GODZINA
Nacisnij przycisk A lub V¥, aby przewingé¢ w gore lub w dot.
27  2.BLAD . . G
27 BRAK BtEDU drugi bfad dla wybranego urzadzenia
Odczyt: BLAD XX, OPIS USTERKI, DATA, GODZINA
Nacis$nij przycisk A lub V¥, aby przewing¢ w gore lub w dot.
G
28 3.BtLAD . :
28 BRAK BtEDU trzeci btad dla wybranego urzadzenia
Odczyt: BLAD XX, OPIS USTERKI, DATA, GODZINA
Nacisnij przycisk A lub V¥, aby przewing¢ w goére lub w dot.
G
29 4.BtLAD :
29 BRAK BtEDU czwarty btad dla wybranego urzadzenia
Odczyt: BLAD XX, OPIS USTERKI, DATA, GODZINA
Nacis$nij przycisk A lub V¥, aby przewing¢ w gore lub w dot.
30 5.BLAD : . G
30 BRAK BtEDU piaty btad dla wybranego urzadzenia
Odczyt: BLAD XX, OPIS USTERKI, DATA, GODZINA

Nacisnij przycisk A lub V¥, aby przewingé w gore lub w dot.
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40 PODMENU

40 DIAGNOSTYKA
41 DATA PROD. Data produkcji urzagdzenia HYDROVAR (tylko GLOWNY i
41 XXXXXXXX POJEDYNCZY)

Przy tym parametrze moze by¢é monitorowana temperatura, napiecie i prad dla wybranego
przetwornika, nawet podczas pracy urzgdzenia HYDROVAR.
Parametry te sg tylko do odczytu!

43 PRZEM.POJ. . ) . G
42 XX % XX Wybor zgdanej jednostki
Mozliwe ustawienia: 1-8
43 TEMP.PRZEM. . . G
43 XX % XX°C Temperatura wybranej jednostki

Wartos$¢ pradu okresla temperature wewnatrz wybranej jednostki HYDROVAR, ktéra jest
pokazana w stopniach °C oraz procentowo w stosunku do maksymalnej dozwolone;j
temperatury.

G
44 PRZEM.PRADU . -
44 XXX % Prad wybranej jednostki
Wartos$c¢ ta okresla prad wyjsciowy urzadzenia HYDROVAR procentowo w stosunku do
maksymalnej wartosci wyjscia prgdu znamionowego.
45 PRZEM.NAP. o . . G
45 XXX Napiecie wybranej jednostki
Ta wartosc okresla napiecie wejscia podawanego do HYDROVAR.
- G
46 9 EASII, WNEEIA Czestotliwos¢ wyjsciowa wybranej jednostki
XX.X Hz
Ta wartos$¢ okresla czestotliwos¢ wyjsciowg wytworzong przez HYDROVAR
G
47 e WE%I;RZEM' Okresla wersje wybranego urzadzenia

Ten parametr dostarcza informacji na temat wersji oprogramowania PODSTAWOWEGO
sterowania (umieszczonego na gtéwnej karcie).

Mozliwe wskazania:

00 Wszystkie moce (HV2.015-4.110) poprzedzajgce produkcje 05/2008
01 Moce HV2.015-4.040 — zwigzane z oprogramowaniem karty sterowania V01.3
02 Moce HV4.055-4.220 — zwigzane z oprogramowaniem karty sterowania V01.3
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60 PODMENU
60 USTAWIENIA

Przed wejsciem w podmenu Ustawienia nalezy doktadnie zapozna¢ sie z
niniejszymi instrukcjami, aby unikngé nieprawidtowych ustawien, ktore
mogq spowodowagé usterke.

Wszystkie parametry moga by¢ ustawiane rowniez w czasie pracy urzadzenia. Wiasnie
dlatego rézne parametry w rozbudowanym podmenu powinny by¢ ustawiane tylko przez
przeszkolony i wykwalifikowany personel.

Przed pierwszym rozruchem sugerujemy zatrzymac¢ urzadzenie HYDROVAR naciskajgc
przycisk ¥ w gtdwnym menu.

61 HASLO Wybierz hasto (0066 = domysine) naciskajgc przycisk A

61 0000 lub v

UWAGA: Jesli podmenu zostanie otworzone z prawidtowym hastem, pozostanie
otwarty przez 10 minut bez koniecznosci ponownego wpisania hasta w celu
wejscia do podmenu.

61 HASLO Potwierdz naciskajac przycisk P i wyswietlone zostanie
0066 pierwsze okno dla podmenu.
62 JOG 0.0Hz Przedstawiona zostanie zarowno czestotliwos¢ wyjsciowa
62 o o :
X.XX bar pradu, jak i wartos¢ rzeczywista.

e Po nacisnieciu przycisku A lub ¥ w tym menu, wewnetrzny sterownik urzadzenia
HYDROVAR zostanie odciety i przetwornik przechodzi w tryb reczny.

e Za pomocg przyciskow A i ¥ moze zosta¢ ustawiona stata predkos¢ bez wptywu na
warto$¢ rzeczywistg sygnatu sterujgcego!

e Jesli ta wartosc osiggnie 0.00 Hz nastgpi zatrzymanie urzagdzenia HYDROVAR.

e Urzadzenie HYDROVAR ponownie uruchomi sie w trybie zwyktym po wyjsciu z okna
poprzez nacisniecie przycisku <« lub ».
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0100 PODMENU
0100 | ysT. PODSTAWOWE

0105 TRYB

0103 Sterownik

WYybor trybu pracy

Mozliwe ustawienia: Sterownik, przekaznik kaskadowy, szereg kaskadowy, kaskada
Synchron, Urzadzenie uruchamiajgce

Sterownik (ustawienia domysine): )

Ten tryb moze by¢ wybrany tylko wtedy, gdy tylko jeden przetwornik GLOWNY HYDROVAR
pracuje i nie zostato wykonane podtgczenie do innych urzadzen HYDROVAR poprzez ztgcze
RS-485.

Przekaznik kaskadowy: )
Standardowe zastosowanie tego trybu to jeden przetwornik GLOWNY wyposazony w
dodatkowag karte przekaznikowg; moze sterowa¢ maks. 5 pompami o statej predkosci.

Nie istnieje zadne inne podtgczenie do jakiegokolwiek urzgdzenia HYDROVAR poprzez
ztgcze RS-485.

Zalety: ograniczenie kosztow, wykonywanie prostych ukfadow

Wady: jakosc¢ regulacji, bezpieczenstwo operatywne

Szereg kaskadowy:
Ten tryb nalezy wybrac, jesli wiecej niz jedna pompa o statej predkosci muszg
wspotpracowaé ze sobg poprzez ztgcze RS-485.

Standardowe zastosowanie tego trybu to uktad wielopompowy z maks. 8 pompami, kazda
wyposazona w przetwornik GLEOWNY HYDROVAR lub kombinacje przetwornikow
GLOWNYCH i PODSTAWOWYCH.

Zalety: bezpieczenstwo pracy, przetgczanie w celu zoptymalizowania godzin roboczych,
przetgczenie sterowania w przypadku usterki (funkcjonowanie standby) i automatyczny
serwis.

Kaskada Synchron:

Tryb sterownika synchronicznego funkcjonuje podobnie do trybu szeregu kaskadowego.
Jedyna réznicq jest to, ze wszystkie pompy w uktadzie wielopompowym funkcjonujg z tg
samg czestotliwoscia.

Zalety: w trybie synchronicznym pompy mogg funkcjonowaé w sposob bardziej wydajny i
uktad jest w stanie zagwarantowac wiekszg oszczednos¢ energii w stosunku do
szeregu kaskadowego.

61



Urzadzenie uruchamiajace Actuator: (tylko do pracy POJEDYNCZEJ pompy!)

Tryb urzadzenia uruchamiajgcego nalezy zastosowac, jesli zewnetrzny sygnat predkosci jest
potgczony i urzadzenie HYDROVAR jest wykorzystywane jako konwerter standardowej
czestotliwosci.

W tym przypadku wewnetrzny sterownik jest odcinany, tak wiec urzagdzenie HYDROVAR nie
bedzie sterowato wartoscig zadana, ale bedzie odpowiedzialne za uruchomienie silnika z
czestotliwoscig proporcjonalng do sygnatu wejsciowego podigczonego z wejsciami
analogowymi:

X3/13: Wejscie sygnatu napiecia (Wartos¢ zadana 1) 0- 10V 0 - MAKS. CZEST. [0245]
X3/15: Wejscie sygnatu napiecia (Warto$¢ zadana 2) 0- 10V 0 - MAKS. CZEST. [0245]
X3/18: Wejscie sygnatu pradu (Wartos¢ zadana 1)  4-20 mA 0 - MAKS. CZEST. [0245]
0-20mA 0- MAKS. CZEST. [0245]
X3/23: Wejscie sygnatu pradu (Wartos¢ zadana 2)  4-20 mA 0 - MAKS. CZEST. [0245]
0-20mA 0- MAKS. CZEST. [0245]

e Reczne przetaczanie pomiedzy wejsciami analogowymi jest mozliwe przy uzyciu
odpowiadajgcym im wejsciom cyfrowym.

e Czestotliwos¢ zmienia sie wraz z zaprogramowanymi nastawami Ramp 1 (przyspieszenie)
I 2 (zwolnienie). Funkcje ochrony termicznej i zewnetrzne WL./WYL. pozostajg nadal
aktywne.

e Funkcje Zewnetrzne WL./WYL., Przegrzanie silnika, Brak wody oraz inne wewnetrzne
funkcje ochronne nadal pracuja.

W trybie Actuator jest réwniez mozliwa praca z wczesniej wybrang czestotliwoscig do
recznego sterowania urzgdzeniem HYDROVAR. Mozliwe jest ustawienie dwdch roznych
czestotliwosci w podmenu WARTOSCI ZADANE [0800]. Zmiana pomiedzy tymi dwoma
czestotliwosciami jest mozliwa za pomocg parametru WART. ZADAN. PRZELACZ [0815].

Zakres sterowania

n
+ punkt zero
max

f
= Zakres sygnatow™>
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0106 0106 ADRES f OMPY Wybraé zadany adres Przetwornika GLEOWNEGO

* 1
Mozliwe ustawienia: 1-8

Ustawi¢ zadany adres na kazdym Przetwornikiem GLOWNYM i nacisng¢ przycisk » przez
okoto 3 sek.; zostajg wyswietlone nastepujgce komunikaty:

Adresowanie > 1220 ADRES POMPY o 1220 ADRES POMPY
Adresowanie * *
1 -1 -
Adresowanie udane Adresowanie nieudane —

ponowi¢ prébowaé
W przypadku uzywania przetwornika GLOWNEGO i PODSTAWOWEGO razem w uktadzie
wielopompowym, nalezy pamietaé, ze Przetwornik PODSTAWOWY majgq oddzielny adres. W
przeciwnym razie nie jest mozliwe zagwarantowanie prawidtowego funkcjonowania uktadu.
W celu uzyskania szczego6towych informaciji, patrz rozdziat 9.4.3.2 Adresowanie.
0110 USTAW HASLO

0110 0066 Ustaw hasto naciskajac przycisk A lub ¥

Mozliwe ustawienia: 0000 - 9999
Wczesniej ustawione hasto (0066) moze by¢ zmienione w razie koniecznosci.
Po zmianie hasta zalecane jest zanotowanie nowego hasta, aby go nie zapomnieé.

0115 FUN. BLOKADY Mozliwie do ustawienia za pomocg przycisku A lub
0115
WYL. \
Mozliwe ustawienia: WE. — WYL.

WYL.: wszystkie parametry w gtbwnym menu mogq by¢ zmieniane bez wprowadzania hasta.

WL.: Jesdli jest aktywna FUNKCJA BLOKADY, nie mozna dokona¢ zadnych zmian w
gtébwnym menu. Urzgdzenie HYDROVAR moze by¢ uruchamiane lub zatrzymywane
tylko przez nacisniecie przyciskow (A lub V). W przypadku koniecznosci zmiany
wartosci zadanej, FUNKCJA BLOKADY musi by¢ ustawiona na (WYL.).

0120 Ul K?gl}? AL, Kontrast wyswietlacza

Mozliwe ustawienia: 10 - 100%
Kontrast wyswietlacza moze by¢ wyregulowany w zakresie od 10 do 100%; w ten sposéb
polepsza sie przejrzystos¢ wyswietlacza.

0125 JASNO. WYS.

0125 100 % Jasnosc¢ wyswietlacza

Mozliwe ustawienia: 10 — 100%
Podswietlenie wyswietlacza moze by¢ regulowane.
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0200 PODMENU KONFIG.
0288 PRZEM.

0202 SOFTWARE

bele HV V01.4

Wersja oprogramowania karty sterowniczej (HV).

W przypadku podtaczenia do wyswietlacza zdalnego, w tym oknie zostaje pokazana réwniez
jego wersja oprogramowania.

0202 0202 SW. RD V01.0 Wersja oprogramowania wyswietlacza zdalnego (RD)
HV V01.4 | karty sterowania (HV)
0203 SET VER.INW Wybor wersji OPROGRAMOWANIA w karcie G
0203 : . i
sel:00 act:00 sterowania
Mozliwe ustawienia: 00 - 02

WYybor reczny zadanych polecen (wyb.) oraz wskazanie aktywnej wersji oprogramowania
(act.) w karcie sterowania.

Wszystkie dostepne wersje moga by¢ wybrane jezeli data produkcji wersji PODSTAWOWEJ
jest > 05/2008. Po nacisnieciu przez 5 sekund przycisku » , wybrana faza zostaje
uaktywniona i na wyswietlaczu pojawia sie DONE (DOKONANE).

Parametry [0285], [0286], [0290] i [0291] zostajg dodane do menu (tylko w jednostkach 5.5-
22kW!)

Zadana wersja moze by¢ uaktywniona tylko jezeli wszystkie narzedzia sg zaktualizowane do
nowej wersji; w przeciwnym razie, wersja zostanie automatycznie ustawiona do wers;ji
poprzednie;.

Ustawienie 00: wszystkie jednostki z datg produkcji poprzedzajgcg 05/2008
Ustawienie 01: PODST. 1.5-4kW (poczawszy od oprogramowania karty sterowniczej V01.3 - patrz [47]
Ustawienie 02: PODST. 5.5-11kW (poczawszy od oprogramowania karty sterowniczej V01.3

G

0205 el MA(|)<6S' JIZRIN Maksymalna liczba jednostek 5_/

Mozliwe ustawienia: 1-8

Wybierz maksymalng liczbe jednostek, ktére mogg pracowacé w tym samym czasie.

Na przykfad:
Szereg kaskadowy:

1 przetwornik GEOWNY i 2 PODSTAWOWE zainstalowane w uktadzie wielopompowym
-> odpowiednie wartosci = 1...3

Przekaznik kaskadowy:
1 przetwornik GLOWNY i 3 pompy o statej predkosci -> odpowiednie wartosci = 2...4
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Wybierz adres HYDROVAR do G

0210 PRZETWORNIK

0210 Ssparametryzowania

WS.

Mozliwe ustawienia: WSZYSTKIE, 1-8

Jesli kilka Przetwornikow HYDROVAR GLOWNY oraz Przetwornikow PODSTAWOWYCH sg
potaczone przez ztgcze RS-485, to sparametryzowanie wszystkich ustawien w PODMENU
[200] moze by¢ wykonane na jednej jednostce i bedzie stuzyto réwniez wszystkim
pozostatym jednostkom zespotu. Jezeli tylko okreslona jednostka musi by¢ programowana
nalezy nacisng¢ przycisk P przez ok. 3 sek. i wybra¢ nastepnie okreslong jednostke (1-8),
dla ktérej ma by¢ dokonane ustawienie parametrow.

Z ustawieniem WSZYSTKIE mozliwe jest zaprogramowanie kazdego HYDROVAR zespotu.

Uwaga! Jezeli powraca sie na WSZYSTKIE, nowe ustawienia mogg by¢ skopiowane na
wszystkich jednostkach!

Parametry w Podmenu 200 majg r6zne ustawienia fabryczne w zaleznosci od mocy.
Ustawienie fabryczne podane w dokumencie moze odbiegac od ustawien fabrycznych
jednostki. Wszystkie ustawienia fabryczne podane w dokumencie sg powigzane z mocg
maksymalnie do 4kW, natomiast wyzsze moce uzywajg innych ustawien.
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Ustawienia ramp

e Ustawienie czasu Ramp wptywa na sterowanie pompa.

e Rampy szybkie 1 i 2 sg wyznaczane przez typ (zasilanie) urzagdzenia HYDROVAR i typ
pompy.
Ustawienie domysine = 4 sek.; w zaleznosci od mocy urzadzenia HYDROVAR powinny
by¢ zwiekszone do 15 sek. dla wyzszych wartosci mocy w celu unikniecia btedu
przecigzenia.

e Rampy powolne 3 i 4 wyznaczajg regulacje predkosci sterownika wewnetrznego
HYDROVAR dla matych urzadzen lub statego zuzycia i zalezg od uktadu, ktéry ma by¢
sterowany. (Ustawienie domysine = 70 sek.)

e Rampy FminA i FminD sg stosowane dla szybkiego rozruchu i czasu wytaczania.
Parametry te powinny by¢ wykorzystywane dla zastosowan, gdzie zasilane sg pompy lub
inne urzadzenia, ktore nie powinny pracowac z czestotliwoscig nizsza dla danego czasu.
(aby zapobiec zniszczeniom lub zmniejszeniu odpornosci na wycieranie)

Aby wyregulowa¢ Rampy, nacisnij przycisk A lub V.

A

WARTOSC ZADANA [02]
znamionowa ustawiona
Ustaw HISTEREZE [0315] w

Femmmmfmmmmem———————— i == e e Ratal I —————————————— OKNO [0310]
ustawienie w %
I e e KT A zgdanej wartosci
| |
B E— e B —— :
! ! ! Ustaw HISTEREZE [0315] w %
I | I
I | |
| T e
| R I
f, i CZAS FMIN [0260]
MIN FREQ [0250] RE Le
RC
, tl[s]
RA: Przyspieszenie Rampy Frpin ~ seeesseseese Wartos¢ aktualna
RD: Opéznienie Rampy Fin = Czestotliwos¢ wyjsciowa

R1: Rampa 1 — rampa szybka wchodzaca
R2: Rampa 2 — rampa szybka schodzaca
R3: Rampa 3 — rampa wolna wchodzaca
R4: Rampa 4 — rampa wolna schodzgca
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0215 RAMPA 1

0215 Rampa 1: Czas szybkiego przyspieszenia

4 sek

Mozliwe ustawienia: 1 - 250 (1000) sek

e Nadmierna szybkos¢ uruchamiania moze spowodowaé wystgpienie btedu
(PRZECIAZENIE) podczas uruchamiania urzadzenia HYDROVAR.

e Zbyt wolne uruchamianie moze spowodowac spadek cisnienia wyjsciowego w czasie
pracy urzadzenia.

0220 RAMPA 2

0220 Rampa 2: Czas szybkiego schodzenia

4 sek

Mozliwe ustawienia: 1 — 250 (1000) sek

e Zbyt szybki czas wytgczania moze spowodowac¢ wystgpienie btedu (PRZEPIECIE).
e Zbyt wolny czas wytgczania moze spowodowac wystgpienie nadmiernego cisnienia.

0225 RAMPA 3

0225 Rampa 3: Czas wolnego wchodzenia

70 Sek

Mozliwe ustawienia: 1 - 1000 sek

e Zbyt szybki czas uruchamiania moze prowadzi¢ do drgan i/lub do wystgpienia btedu
(PRZECIAZENIE).

e Zbyt wolny czas uruchamiania moze spowodowa¢ spadek cisnienia wyjsciowego przy
zmianie zapotrzebowania.

0230 RAMPA 4

0230 Rampa 4: Czas wolnego schodzenia

70 sek

Mozliwe ustawienia: 1 - 1000 sek

e Zbyt szybki czas wytgczania prowadzi do drgan urzadzenia HYDROVAR, a przez to i
pompy.

e Zbyt wolny czas wytaczania moze spowodowac¢ zmiany cisnienia podczas zmiany
zapotrzebowania.

0235 RAMPA FMIN A

0235 Przyspieszenie rampy Fmin

2,0 sek

Mozliwe ustawienia: 1,0 — 25,0 sek

Szybki czas uruchamiania urzadzenia HYDROVAR do momentu wybrane;j
MIN.CZESTOTLIWOSCI [250].

Powyzej minimalnej czestotliwosci RAMPAL [0215] (rampa szybkiego uruchamiania)
zaczyna pracowac.

e Nadmierna szybkos¢ uruchamiania moze spowodowac wystapienie btedu
(PRZECIAZENIE) podczas uruchamiania HYDROVAR.
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0240 RAMPA FMIN D
2,0 sek

0240 Spowolnienie rampy Fmin

Mozliwe ustawienia: 1,0 — 25,0 sek

Szybki czas wytgczania w celu natychmiastowego zatrzymania urzgdzenia HYDROVAR
ponizej wybranej MIN. CZESTOTLIW. [0250].

e Zbyt szybki czas wytgczania moze spowodowac wystgpienie btedu (PRZEPIECIE).

0245 MAKS. CZES.

50,0 Hz Maksymalna czestotliwo$¢

0245

Mozliwe ustawienia: 30,0 —-70,0 Hz

Ten parametr okresla maksymalng predkos¢ pompy.
Ustawienie standardowe jest zgodne z czestotliwoscig nominalng podtaczonego silnika.

Ustawienia wyzsze niz standardowe moga przecigzy¢ silnik!
Ustawienia 10% powyzej nominalnej czestotliwosci powodujg wzrost zuzycia mocy
0 33%!

0250 MIN CZES.
20,0 Hz

0250 Minimalna czestotliwos¢

Mozliwe ustawienia: 0.0 — fhaks. (0,0 — 30,0 Hz jezeli [203] wynosi 00
(default)

Podczas pracy ponizej ustawionej min. Czestotliwosci, urzgdzenie HYDROVAR pracuje z
szybkimi Rampami [0235/0240].

Jako default maks. ustawienie tego parametru ogranicza sie do 30Hz. W celu
uaktywnienia MIN. CZEST. dla ustawien > 30Hz, parametr [203] musi byé
zmodyfikowany do ustawienia 01 lub 02 -> w celu uzyskania szczegétowych
informacji patrz strona 64.

Minimalna czestotliwos¢ zalezy od typu wybranej pompy i zastosowania.
SzczegOlnie przy zastosowaniu z pompami gtebinowymi minimalna czestotliwos¢
musi by¢ ustawiona na ~30Hz.

G

0255 KONFIG. FMIN

f>0 Praca przy minimalnej czestotliwosci

0255

Mozliwe ustawienia: f->0 lub f->fmin

f->0: Po osiggnieciu wymaganego cisnienia czestotliwos¢ spadnie do wybranej MIN.
CZESTOT. [0250], a urzadzenie HYDROVAR nadal bedzie pracowa¢ dla wybranego CZASU
FMIN [0260]. Po tym czasie nastgpi automatyczne zatrzymanie urzgdzenia HYDROVAR.
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f->fin: Przy tym ustawieniu nigdy nie nastgpi automatyczne zatrzymanie pompy . Jedynie
czestotliwos¢ spadnie do wybranej MIN. CZESTO. [0250]. Aby zatrzymaé pompe, nalezy
otworzy¢ zewnetrzny WE./WYL. lub nacisng¢ przycisk V.
Zastosowanie: systemy obiegowe
w przypadku braku przeptywu w pompie, ustawienie f->f,, moze doprowadzi¢
do przegrzania pompy => bypass linii dla pomp cyrkulacyjnych!

0260 0260 CZAS FMIN Czas opOznienia przed wytgczenia G
O0s czestotliwosci ponizej CZEST. MIN
Mozliwe ustawienia: 0 — 100 sek

Po uruchomieniu pompy dla tego wybranego czasu przy minimalnej czestotliwosci, pompa
zatrzyma sie, gdy parametr KONF. FMIN [0255] jest ustawiony na f -> 0.

UWAGA Problemy z wytgczeniem pompy przy zerowym zapotrzebowaniu (zbyt matym
lub przy braku zbiornika ci$nieniowego) mogq zosta¢ rozwigzane, gdy
nastepowac bedzie wzrost cisnienia w uktadzie w czasie op6znienia.

0265 WSPOMAGANIE  Ustawienie napiecia poczatkowego silnika w % w G
0265 A o
5% stosunku do podtaczonego napiecia zasilania
Mozliwe ustawienia: 0 — 25% napiecia wejsciowego

Ten parametr okresla charakterystyczng krzywa napiecia/czestotliwosci.

W szczegoblnosci odnosi sie to do napiecia wzrastajgcego podczas uruchamiania silnika jako
procent napiecia nominalnego. Zwr6¢ uwage, ze ustawienia sg utrzymywane na jak
najnizszym poziomie, tak wiec silnik nie zostanie termicznie przecigzony przy nizszych
czestotliwosciach.

Jesli wspomaganie jest zbyt niskie, moze pojawié sie usterka (PRZECIAZENIE), poniewaz
prad rozruchu jest zbyt wysoki.

0270 CZEST. KOL.
50,0 Hz

0270 Czestotliwos¢ kolankowa

Mozliwe ustawienia: 30,0 — 90,0 Hz

Przy uzyciu tego parametru mozesz ustawic¢ czestotliwos¢, przy ktorej urzadzenie
HYDROVAR powinno dostarcza¢ swoje maksymalne napiecie wyjsciowe (= wartos¢
podfgczonego napiecia wejsciowego).

la standardowych zastosowan ta czestotliwos¢ powinna by¢ ustawiana zgodnie z
MAKS.CZEST. [0245] (Ustawienie domysine 50 Hz).

Uwaga: Te parametr jest ograniczony jedynie do specjalnych zastosowan!
Zte ustawienie moze spowodowaé wystgpienie btedu przecigzenia, a nawet
doprowadzié¢ do zniszczenia silnika.
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0275 RED. MOCY

0275 WYL

Zmniejszanie maksymalnego pradu wyjsciowego

Mozliwe ustawienia: WYL., 85%, 75%, 50%

Jesli wykorzystywany jest silnik z nizszg mocg nominalng, maksymalny prad wyjsciowy
powinien zosta¢ odpowiednio wyregulowany.

Zmniejszanie maksymalnego pradu wyjsciowego wplywa rowniez na wykrywanie
przecigzenia!

Prad wyjsciowy [A]

Typ HV

WYL. = 100% 85% 75% 50%
2.015 7,00 5,95 5,25 3,50
2.022 10,00 8,50 7,50 5,00
4.022 5,70 4,85 4,28 2,85
4.030 7,30 6,21 5,48 3,65
4.040 9,00 7,65 6,75 4,50
4.055 13,50 11,48 10,13 6,75
4.075 17,00 14,45 12,75 8,50
4.110 23,00 19,55 17,25 11,50
4.150 30,00 25,50 22,50 15,00
4.185 37,00 31,45 27,75 18,50
4.220 43,00 36,55 32,25 21,50

0280 WYB. CZEST. PRZ.

0280 Auto

Wybdr czestotliwosci przetgczania

Mozliwe ustawienia: Auto, 8 kHz, 4 kHz

e Auto (ustawienia domysine):

Przy pracy standardowej jednostka HYDROVAR dziata z czestotliwoscig przetgczania
wynoszacg 8 kHz w celu zredukowania poziomu hatasu. Przy wzrastajacej temperaturze
wewnatrz urzadzenia Hydrovar, czestotliwosc przetgczania powinna zosta¢ obnizona
automatycznie do 4 kHz.

e 8 kHz — Wybor przy najnizszym poziomie hatasu, ale bez obnizenia przy rosnacej
temperaturze.

e 4 kHz — Redukcja temperatury w HYDROVAR
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0285 CTR CZES.POM

e 0.0 Hz

Mozliwe ustawienia:

0286 ZAK CZES.POM

et 0.0 Hz

Mozliwe ustawienia:

0290 LIMIT PRADU

0290 WYL

Mozliwe ustawienia:

0291 LIMIT PRADU

0291 100 %

Mozliwe ustawienia:

Parametry [0285] - [0291] ograniczajg sie do warto$ci mocy poczawszy od 5,5kW (Dim. 2 i
Dim. 3) z datg produkcji 05/08 i oprogramowaniem karty sterowania V01.3 lub wyzsze]

Skok gtéwnego punktu czestotliwosci

fmin - fmaks.

Wyzwolenie przerwy czestotliwosci

0,0-5,0Hz

Funkcjonowanie ograniczenia pradu

WYL. - WL.

Ograniczenie pradu

10,0 - 100 %

przeciwnym razie nie sg widocznie i co sie z tym wigze nie sg aktywne.
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0300 PODMENU

0300 REGULACJA
0305 JOG 0,0Hz Zostaje wyswietlona czestotliwos$é, moc i wartosé
0305 .
X, XX Bar rzeczywista.

e Po nacisnieciu przycisku A lub ¥ w tym menu, wewnetrzny sterownik urzadzenia
HYDROVAR zostanie odciety i przetwornik przechodzi w tryb reczny.

e Za pomocg przyciskow A i ¥ moze zostaé ustawiona stata predkos¢ bez wptywu na
warto$¢ rzeczywistg sygnatu sterujgcego!

e Jesli ta wartosc osiggnie 0.00 Hz nastgpi zatrzymanie urzagdzenia HYDROVAR.

e Ponowne uruchomienie urzgdzenia HYDROVAR w zwyktym trybie nastgpi niezwiocznie

po wyjsciu z okna przy uzyciu przycisku <« lub ».

0310 OKNO .
0310 5 04 Okno regulacji

Mozliwe ustawienia: 0 — 100% wartosci wymagane]
e Okresla pasmo, dla ktérego wolna rampa zmienia sie na szybkg rampe.

¢ dla zbyt wysokich krzywych hydraul. pomp i uktadéw o zamknietym obiegu ~20-30%

0315 HISTEREZA :
0315 80% Histereza rampy

Mozliwe ustawienia: 0-100%

e Okres$la pasmo, dla ktérego dokonywane sg zwykte regulacje
(Zmiana pomiedzy wolnymi rampami)

G

e dla doktadnego sterowania (bez automatycznego odciecia) ~99%, np. sterowanie statym

przeptywem

0320 TRYB REG.

0320
normal

Tryb regulacji

Mozliwe ustawienia: zwykty, odwrotny

Zwykty: Predkosc¢ wzrasta przy spadajacych sygnatach wartosci rzeczywistej. (np.:
Sterowanie przy statym cisnieniu wyjsciowym)

G

Odwrotny: Predkos¢ jest zmniejszana wraz ze spadkiem sygnatu wartosci rzeczywistej. (np.:

Sterowanie przy statym cisnieniu ssania lub przy stalym poziomie po stronie ssania).
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0325 CZEST. PODN. Limit czestotliwosci dla wymaganej wartosci
0325 :
30,0 Hz wznoszenia

Mozliwe ustawienia: 0,0-70,0 Hz

Sterowanie zgodnie z krzywg uktadu (zwiekszenie ustawionego cisnienia w oparciu o
wskaznik dostarczania lub predkosc¢ w celu pokrywania utraty tarcia).

Ustawienie okresla czestotliwos¢ wyjsciowa, przy ktorej ustawione cisnienie zaczyna
wzrastac. Prawidiowe ustawienie powinno by¢ réwne czestotliwosci, przy ktérej pompa
osigga ustawione cisnienie przy zerowym przeptywie. (Poziom odciecia mozna okresli¢ przy
uzyciu TRYBU JOG [0305].)

0330 WART. PODN. Wartos¢ podniesienia dla wymaganej wartosci G
0330 e
0.0% nosne;j
Mozliwe ustawienia: 0,0 — 200,0%

Ta wartosc okresla, do kiedy ma nastepowac zwiekszanie ustawionej wartosci, aby
osiggnieta zostata predkos¢ maksymalna (maksymalna objetosc).

Przykiad zastosowania:

1) Wprowadz ustawione ciSnienie (patrz
gtbwne menu, parametr WART ZAD.
[02].

2) Okresl czestotliwosé, przy ktoérej
nastepuje uzyskanie cisnienia przy
zerowym zapotrzebowaniu (za
pomocg TRYBU JOG [0305]), i ustaw
wartos¢ dla parametru CZEST.
ST.PODN.

3) Ustaw wymagane wznoszenie przy
maksymalnej predkosci w % w
stosunku do ustawionego cisnienia dla
parametru WART.PODN. [0330].

A ... ustawione cisnienie

B ... okno

C ... intensywnos¢ wznoszenia w % w
stosunku do ustawionego cisnienia
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0400 PODMENU

0400

CZUJNIKI

W tym podmenu wszystkie czujniki, ktore sg podtgczone do urzadzenia HYDROVAR mogq
by¢ konfigurowane (takze dwa przekazniki z wejsciem sygnatem pradu lub wejsciem sygnatu

napiecia).

Nie mozna zainstalowa¢ dwoch réznych typéw przekaznikdéw, poniewaz konfiguracje sg takie
same dla wszystkich podtaczonych czujnikdw. Przekazniki muszg by¢ zawsze tego samego

typu.

0405 JEDNOSTKA

0405

bar Jednostka miary

Mozliwe ustawienia: bar, psi, m*/h, g/min, mH20, ft, °C, °F, l/sek, l/min, m/sek, ..., %

Wybierz jednostke naciskajac przycisk A lub V.
Zmieniajgc JEDNOSTKE MIARY musisz pamieta¢, aby zmieni¢ réwniez ZAKRES CZUJNIKA
[0420], dopasowany takze do nowej JEDNOSTKI MIARY!

0410 KONF. CZUJ.

0410

Mozliwe ustawienia: - Czujnik 1

Wybor czujnika

Czujnik 1
- Czujnik 2 - Auto
- Wej.Cyfr. 1 - Wej.Cyfr. 2 - Wej.Cyfr. 3 - Wej.Cyfr. 4
- Auto Nisko - Auto Wysoko - (Czuj. 1 - Czuj. 2)

Ten parametr okresla, w jaki sposéb wykorzystywane sg podtgczone czujniki oraz ktory z
nich jest aktywny.

Mozliwe jest rOwniez zmierzenie réznic pomiedzy dwoma podtgczonymi czujnikami lub
skonfigurowanie automatycznego przetaczania w przypadku usterki czujnika.

Czujnik 1

Czujnik 2

Auto

Wej.Cyfr. 1
Wej.Cyfr. 2
Wej.Cyfr. 3
Wej.Cyfr. 4

Auto Nisko

Auto Wysoko

Czuj.1 -
Czuj.2

Czujnik 1 jest caty czas aktywny.

Sygnat 0/4-20 mA ....... podfgczony do X3/2 i X3/3 (+24 V)
Sygnat0-10 V ....... podtgczony do X3/6 i X3/3 (+24 V)

Czujnik 2 jest caty czas aktywny.

Sygnat 0/4-20 mA ....... podftgczony do X3/4 i X3/3 (+24V)
Sygnat 0-10 V ....... podtgczony do X3/5 i X3/3 (+24 V)

Automatyczne przejscie w przypadku usterki nadajnika

Reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowegol (X3/9-10)
Reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego2 (X3/6-GND)
Reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego3 (X3/5-GND)
Reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego4 (X3/15-GND)
Czujnik z nizszg wartos$cig rzeczywistg (lub dostepny czujnik w przypadku
usterki) jest uruchamiany automatycznie

Czujnik z wyzszg wartoscig rzeczywista (lub dostepny czujnik w przypadku
usterki) jest uruchamiany automatycznie

Ro6znica miedzy 2 podt. czujnikami jest traktowana jako warto$¢ aktywna
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0415 TYP CzUJ. ) o . .
0415 4 — 20mA Wybor typu czujnika i zacisku wejscia

Mozliwe ustawienia: - analogowy | 4-20mA - analogowy | 0-20mA - analogowy U 0-10V

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, trzeba wybra¢ odpowiedni typ wejscia sygnatu
zgodnego z podtgczonym czujnikiem.

Typ czujnika: Koncowki:

Wartosc rzeczywista jest podawana z sygnatu

- analogowy | 4-20mA X3/2 -> Czujnik 1

- analogowy | 0-20mA Era:du' podffaczonego do nastepujacych * X3/4 -> Czujnik 2
oncowek:
Wartosc¢ rzeczywista jest podawana z sygnatu X3/6 -> Czujnik 1
- analogowy U 0-10V | napiecia podtgczonego do nastepujacych * X3/5 -> Czuinik 2
koncowek: )

* ... uwaga: czujnik 2 nie jest dostepny dla konfiguracji przetwornika POJEDYNCZEGO.

0420 ZAKR. CZUJ.

0420 Zakres czujnika

20 mA --> 10,00 bar
Mozliwe ustawienia: 0,00 — 10000

Okresla warto$¢ koncowa (=20mA lub 10V) podtaczonego czujnika.
Maksymalny zakres czujnika -> 20mA = zakresu czujnika nalezy ustawi¢ na 100%.

Na przyktad:
Przetwornik cisnienia 10 baréw => 20 mA = 10 barow
Przetwornik cisnienia roznicowego 0,4 bara =>20 mA = 0,4 bara

Miernik przeptywu (wskaznik przeptywu = 36ms/h)  => 20 mA = 36 m¥h

0425 KRZY. CZUJ.

0425 o
liniowa

Krzywa czujnika

Mozliwe ustawienia: liniowa, kwadratowa

Wewnetrzna kalkulacja na podstawie wartosci rzeczywistej
Mozliwe ustawienie i jej zastosowanie:

e liniowa: sterowanie cisnieniem, sterowanie cisnieniem réznicowym, sterowanie
poziomem, temperaturg i przeptywem (indukcyjnym lub mechanicznym).

e kwadratowa: sterowanie przeptywem za pomoca kryzy dtawigcej wraz z nadajnikiem
cis$nienia réznicowego.
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0430 CZUJ.1 KAL.O

el 0% = warto$¢ rzeczywista

Kalibracja wartosci zerowej czujnika 1

Mozliwe ustawienia: od - 10% do +10%

Te parametr jest stosowany do kalibrowania minimalnej wartosci czujnika 1.

Po ustawieniu jednostki wielko$ci i zakresu czujnika mozna wyregulowa¢ warto$¢ minimalng
dla tego czujnika. Mozliwy do wyregulowania zakres pomiedzy -10 % i +10 % zakresu
czujnika.

0435 CZUJ.1 KAL.X

RES 0% = warto$¢ rzeczywista

Kalibracja wartosci catkowitej czujnika 1

Mozliwe ustawienia: od - 10% do +10%

Ten parametr moze by¢ zastosowany do wykalibrowania maksymalnej wartosci czujnika 1.
Po ustawieniu prawidtowej jednostki wielkosci i zakresu czujnika, maksymalna warto$¢ moze
by¢ regulowana pomiedzy -10 i +10% zakresu czujnika.

0440 CZUJ. 2 KAL.O

0440 Kalibracja wartosci zerowej czujnika 2

0% = warto$¢ rzeczywista
Mozliwe ustawienia: od - 10% do +10%

Zerowa warto$¢ kalibracji dla czujnika 2; patrz Parametr 0430, aby uzyskac¢ wyjasnienie.

0445 CZUJ.2 KAL.X

0445 Kalibracja wartosci catkowitej czujnika 2

0% = warto$¢ rzeczywista
Mozliwe ustawienia: od - 10% do +10%

Kalibracja wartosci catkowitej czujnika 2; patrz Parametr 0435, aby uzyskac wyjasnienie.
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0500 PODMENU STER.

0500 SEKWENCYJNE

Dzieki parametrom w tym podmenu mozna dokona¢ wszystkich niezbednych ustawien
dla uruchomienia uktadu wielopompowego (rowniez w przekazniku kaskadowym i w trybie
szeregu kaskadowego/ trybie synchron).

Przykfad zastosowania
1) Pompa prowadzgca osigga swojg CZEST. UR. [0515]

2) Wartos¢ rzeczywista spada i osigga wartos¢ wtgczeniowg pierwszej w kolejnosci pompy.
Wartosé wigczeniowa = WARTOSC ZADANA [02] — SPADEK WART.RZECZYWISTEJ.
[0510] =>» pierwsza w kolejnosci pompa wigcza sie automatycznie.

3) Po uruchomieniu nowa warto$¢ wymagana jest kalkulowana w nastepujacy sposob:
NOWA WARTOSC ZADANA = WART.ZAD.[02]-SPADEK WART.RZECZ.[0510]
+WZROST WART.RZECZ.[0505]

Nowa wartos¢ wymagana jest przedstawiana w gtbwnym menu jako parametr
EF.WART.ZAD.[03].

Kalkulacja nowej wartosci zadanej w uktadach wielopompowych:

k ... liczba aktywnych pomp (k > 1)
P = pset + (k-1)*[warto$¢ wznoszenia — warto$¢ spadkul]

e wartos¢ wznoszenia = wartos¢ spadku = Stale cisnienie bez wzgledu na ilo$¢
pracujacych pomp

e wartos¢ wznoszenia > wartos¢ spadku = Cisnienie rosnie , gdy wigcza sie pompa
rezerwowa

e wartos¢ wznoszenia < wartosc¢ spadku = Cisnienie spada, gdy wtgcza sie pompa
rezerwowa
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Ponizsze trzy parametry sg odpowiedzialne za uruchamianie pomp opo6znieniowych oraz
kalkulacje nowej wartosci wymagane;.

G
0505 WZ. WAR.RZE. s :
0505 0.35 bar Wartos¢ wznoszenia
Mozliwe ustawienia: od 0,00 — do wczesniej wybranego zakresu czujnika
0510 0510 SP.WART.RZE. Wartosé dk i
0.15 bar artos¢ spadku 7|
Mozliwe ustawienia: od 0,0— do wczesniej wybranego zakresu czujnika
0515 CZEST. UR o o LG
0515 480 Hz. ' Dozwolona czestotliwos¢ dla kolejnej jednostki
’ zasilania
Mozliwe ustawienia: 0,0-70,0 Hz

Za pomocg tego parametru mozna wybraé zgdang czestotliwosé zwalniania dla kolejnych
pomp. Jesli pompa w uktadzie osiggnie tg czestotliwos¢, a cisnienie w uktadzie spadnie
ponizej WARTOSCI ZADANEJ [02] — SPADEK WARTOSCI RZECZYWISTEJ [0510]],
nastepuje wigczenie kolejnej pompy.

0520 0520 OP.URUCH. Dozwolony czas opéznienia
5 sek (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: 0 — 100 sek

Jesli powyzsze parametry dla przetgczania kolejnej pompy sg odpowiednie, nastepna pompa
wigczy sie po tym wybranym czasie.

0525 0525 OP.PRZEL. Opbznienie przetgcznika
5 sek (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: 0 — 100 sek

Czas opOznienia pomiedzy dwoma czynnosciami przetgczania kolejnych pomp.
Ten parametr zabezpiecza uktad przed powtarzajgcymi sie czynnosciami przetgczania,
spowodowanymi réznicg zuzycia.

0530 0530 CZEST.WYL. Czestotliwos¢ wytgczania
30 Hz (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: 0,0 —120,0 Hz

Czestotliwos¢ do wytaczania pomp o statych predkosciach moze by¢ ustawiona w trybie
przekaznika kaskadowego za pomoca tego parametru.
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Jesli przetwornik GLOWNY jest ponizej tej czestotliwosci dtuzej niz wstepnie wybrane
OP.WYLACZANIA [0535] i ci$nienie w uktadzie jest wyzsze od EFEKTYWNA WARTOSC
ZADANA [03] (WARTOSC ZADANA [02] + WZROST WARTOSCI RZECZYWISTEJ) [0505)),
nastepuje zatrzymanie pierwszej w kolejnosci pompy.

0535 0535 OP. WYL. Czas opdznienia wytgczania
5 sek. (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: 0 — 100 sek

Czas opoznienia przed wytaczeniem kolejnych pomp w trybie przekaznika kaskadowego.

0540 0540 CZEST. SP AD. Czestotliwos¢ spadku
42 Hz (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: 0,0-70,0 Hz

Ten parametr jest stosowany w celu zabezpieczenia uktadu przed uderzeniami wody.
Zanim nastapi uruchomienie kolejnej pompy, przetwornik GLOWNY obnizy czestotliwos$é do
wybranej. Jesli zostanie osiggnieta CZESTOTLIWOSC SPADKU, kolejna pompa zostaje
zwolniona, a przetwornik GLOWNY kontynuuje normalng prace.

0545 | 0945 NADWARTOSC Nadwartos¢
WYLACZONY (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: WYL. — wstepnie wybrany zakres czujnika

Gdy ta wartosc zostanie osiggnieta, kolejne pompy sg natychmiast

wytaczane.
np. WARTOSC ZADANA [02]: 5,00 baréw
NADWARTOSC [0545]: 7,50 bara

Jesli trzy pompy pracujg (1 przetwornik GLOWNY + 2 przetworniki PODSTAWOWE) i
osiggniete cisnienie w uktadzie wynosi 7,50 bara, kolejne pompy rezerwowe natychmiast

wylgczajq sie.

Ten parametr chroni uktad przed nadmiernym cisnieniem w przypadku, gdyby urzgdzenie
HYDROVAR zostato btednie sparametryzowane.

0550 0550 OP. NADWART. Opoznienie nadwartosci
0 sek. (tylko dla przekaznika kaskadowego!)
Mozliwe ustawienia: 0,0 - 10,0 sek

Czas op6znienia wytaczania kolejnej pompy w przypadku, gdy wartosc rzeczywista
przekroczy granice ustalong dla NADWARTOSCI [0545].
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0555 INT. PRZEL. Odstep przetgczania dla zmiany cyklicznej G

0555 (tylko dla szeregu kaskadowego / synchron!)

24 godziny

Mozliwe ustawienia: 0 — 250 godzin

Ten parametr umozliwia automatyczne przetaczenie pompy GLOWNEJ i kolejnych pomp, w
celu zachowania réwnomiernego zuzycia i jednakowego czasu pracy pomp.

Odstep przetagczania jest dostepny tylko dla przetwornika gtbwnego (podtaczonego przez
ztagcze RS-485) i pracuje w trybie szeregu kaskadowego lub synchronizacji kaskadowej.

Sterowanie synchroniczne

W trybie sterowania synchronicznego wszystkie pompy w ukfadzie utrzymujg ustawione
cisnienie poprzez prace przy tej samej czestotliwosci.

Druga pompa uruchamia sie, gdy pierwsza pompa osigga CZEST.UR. [0515], system i
ci$nienie obniza sie ponizej SPADKU WART.RZECZYWISTEJ [0510] -> obydwie pompy
pracujg synchronicznie.

Kolejna pompa zatrzyma sie, gdy czestotliwos¢ spadnie ponizej ustawionego LIMITU
SYNCHR. [0560]. Ta funkcja tworzy efekt histerezy, ktory chroni kolejng pompe przed
czestym wigczaniem/wytgczaniem.

Aby ustalié prawidtowe ustawienie

e Uruchom pierwszg pompe w trybie JOG [62]; zwiekszaj czestotliwos$¢ dopdki nie zostanie
osiggnieta wartosci wymagana. Sprawdz czestotliwos¢ ( = fp ) przy zerowym rozbiorze

e Ustaw granice synchronizacji (fo + 2..3 Hz)

e Ustaw okno synchronizacji pomiedzy 1 lub 2 Hz

(w zaleznosci od krzywej pompy i punktu zadanego).

G

0560 0560 LIMIT SYNCH. Granica czestotliwosci dla regulacji
0,0 Hz synchronicznej

Mozliwe ustawienia: 0,0 Hz — maks. czestotliwosé
Ten parametr jest stosowany do wytgczania pierwszej kolejnej pompy w trybie
synchronicznym. Wiec jesli czestotliwos¢ dla obydwu pomp spada ponizej wybranej
wartosci, pierwsza w kolejnosci pompa zatrzymuje sie. G
0565 deles OgNO?_'ZSYNCH' Okno czestotliwosci dla regulacji synchronicznej
Mozliwe ustawienia: 0,0-10 Hz

Granica czestotliwosci dla wytgczania kolejnej pompy.

Na przykiad, przetaczanie 3° pompy:
Wszystkie trzy pompy pracujg przy czestotliwosci < LIMIT SYNCH. [0560] + OKNO SYNCH.
[0565];

lub: przetaczanie 4° pompy:
Wszystkie cztery pompy pracujg przy czestotliwosci < LIMIT SYNCH. [0560] +2x OKNO
SYNCH. [0565].
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Priorytet GLOWNY G

0570 MSTPRIORITY
WL

0570 (tylko dla szeregu kaskadowego / synchron!)

Mozliwe ustawienia: WEL. — WYL

Ten parametr okre$la kolejnosé przetaczania, gdy GLOWNY i PODSTAWOWY przetwornik
wykorzystywane sg w uktadzie wielopompowym. W takim przypadku musisz wybrac, czy
przetwornik GLOWNY czy PODSTAWOWY powinien by¢ wtgczony jako pierwszy.

WL.- Wszystkie przetworniki GLOWNE uktadu sg zwalniane (chyba ze zostang zatrzymane
z powodu usterki lub recznie) zanim nastgpi zwolnienie pierwszego przetwornika

PODSTAWOWEGO.
Na przyktad: Adres 1-3 ..... Przetworniki GLOWNE
Adres 4-8 ..... Przetworniki PODSTAWOWE
%%nia' Ad,r 1 Ad,r 2 Ad,r 3 Adr 4 Adr 5 Adr 6 Adr 7 Adr 8
przetgczania. GLOW. @ GLOW. | GLOW. || PODST. | PODST. | PODST. | PODST. | PODST.

WYL.- pracuje jeden przetwornik GLOWNY (ktdry jest odpowiedzialny za sterowanie zgodnie
z ustawiong wartoscia). Przy spadajgcym zuzyciu wszystkie przetworniki Podstawowe
muszg zostac¢ zwolnione przed rozpoczeciem pracy nastepnego przetwornika

GLOWNEGO.
Kolejnos¢
rzelaczania: Ad'r 1 Adr 4 Adr 5 Ind 6 Adr 7 Adr 8 Ad'r 2 Inq 3
przetgczania. GLOW. PODST. | PODST. | PODST. | PODST. | PODST. GLOW. GLOW.
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0600 PODMENU

0600 BLEDY
0605 el PIROE Wl Minimalna granica progu
wytaczony
Mozliwe ustawienia: wytgczony — maks. ZAKRES CZUJNIKA

e Ustawiona wartos¢ >0.00 musi zosta¢ osiggnieta w zaprogramowanym CZASIE
OPOZNIENIA [0610].

e Jesli ta wartos¢ nie moze zostac osiggnieta, nastepuje zatrzymanie urzadzenia
HYDROVAR i wyswietlany jest komunikat btedu BLAD MINIMALNEGO PROGU.

e Aby wylgczy¢ granice progu minimalnego, naciskaj przycisk ¥, dopoki na
wyswietlaczu nie zostanie wyswietlony komunikat wytgczony.

0610 CZAS OPOZ

0610 Czas opodznienia dla granicy minimalnego progu

2 sek.

Mozliwe ustawienia: 1-100 sek

Czas opOznienia wytgczania urzgdzenia HYDROVAR w przypadku, gdy warto$¢ rzeczywista
spada ponizej granicy minimalnego progu lub zostata otwarta podtagczona zewnetrzna
ochrona poziomu niskiej wody na zaciskach X3/11-12.

Uwaga: Funkcja minimalnego progu jest aktywna rowniez podczas uruchamiania pompy!
W zwigzku z tym czas opOznienia musi by¢ ustawiony powyzej czasu trwania, koniecznego
dla osiagniecia wartosci wyzszej od tej.

G
0615 Ysits ZI\E/:/?L s Automatyczne zerowanie btedu
Mozliwe ustawienia: WE.— WYL.

WL.: Pozwala na automatyczne uruchomienie przez 5 razy w przypadku awarii. Jezeli po 5-
tym uruchomieniu awaria jest dalej aktywna, HYDROVAR wylaczy sie a na wyswietlaczu
pojawi sie odpowiedni komunikat btedu.

Wewnetrzny licznik automatycznego zerowania btedoéw zostaje obnizony po kazdej godzinie
roboczej, wiec jesli btgd mozna byto wyzerowaé po 3 ponownych uruchomieniach, po
kolejnej godzinie dostepne sg 3 kolejne uruchomienia, 4 uruchomienia po dwoch godzinach i
5 automatycznych uruchomien po 3 godzinach roboczych.

Zerowanie reczne wykonuje sie poprzez przetaczenie zewnetrznego WE./WYL. (X3/7-8).

Nie kazdy btad moze by¢ zerowany automatycznie.
(Aby uzyskac¢ szczegotowe informacje na ten temat, patrz rozdziat 11 Komunikaty usterek)

WYL.: jesli ZEROWANIE BLEDU jest ustawione na WYL., kazda usterka bedzie wyswietlana
bezposrednio na wyswietlaczu i nalezy jg wyzerowac recznie.
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0700 PODMENU

0700

WYJSCIA

0705 W. ANAL 1

0705

Czestotliwos¢ wyjsciowa

Wyjscie analogowe 0 — 10 V =0 - 100%
Mozliwe ustawienia:

Wyjscie analogowe 1

- wartos¢ rzeczywista
- czestotliwosé wyjscia (0 — fmaks.)

0710 W. ANAL 2

0710

Wart.rzeczywista

Mozliwe ustawienia:
Wyijscie analogowe 4 — 20 mA =0 - 100%
Mozliwe ustawienia:

Wyjscie analogowe 2

Zacisk: X3/21
- wartos¢ rzeczywista
- czestotliwos¢ wyijscia (0 — fmaks.)

0715 KONF. PRZ. 1

0715

Uruchomiony

0720 KONF.PRZE. 2

0720

Mozliwe ustawienia:

Konfig.

Moc

Uruchomiony

Btedy

Ostrzezenie

Wstrzymanie

Zerowanie
btedu

Btad BASIC

Alarmy +
BASIC

Bfedy

Alarmy+BASICs

Wyjasnienie
Urzgdzenie HYDROVAR jest podtgczone do
zasilania

Silnik pracuje

Wskazuje obecnosc¢ btedu na urzadzeniu
HYDROVAR
(wtgcz. przerwania pradu)
Wskazuje obecnos¢ ostrzezenia na urzadzeniu
HYDROVAR
Pompa jest uruchomiona recznie i przez
zewnetrzne zwolnienie, nie ma komunikatu
awarii/ostrzezenia a HYDROVAR nie pracuje
Jesli parametr ZEROWANIE BLEDU [0615]
aktywuje sie i 5 razy pojawia sie btgd
Usterka jest wskazana na co najmniej jednym
BASIC

Alarm zostaje wskazany na HYDROVAR lub co
najmniej jednym BASIC

Zacisk: X3/20

wartos¢ rzeczywista, czestotliwos¢ wyjscia

Konfiguracja przekaznika statusu 1(X5/1-2-3)

Konfiguracja przekaznika statusu 2(X5/4-5-6)

linia, btedy, ostrzezenie, spoczynek, reset btedu, btedy BASICs,

Dziatanie statusu=SlI

Przekaz.
Przekaz.
Przekaz.
Przekaz.

Przekaz.
Przekaz.

Przekaz.
Przekaz.

Przekaz.
Przekaz.

Przekaz.
Przekaz.
Przekaz.
Przekaz.

Przekaz.
Przekaz.

NEFE NDNENEFE NDNFE NDNFENFE NN

: X5/ 1-3 zamk.
: X5/ 4-6 zamk.
: X5/ 1-3 zamk.
: X5/ 4-6 zamk.

: X5/ 1-2 zamk.
: X5/ 4-5 zamk.

: X5/ 1-2 zamk.
: X5/ 4-5 zamk.

: X5/ 1-3 zamk.
: X5/ 4-6 zamk.

: X5/ 1-3 zamk.
: X5/ 4-6 zamk.
: X5/ 1-2 zamk.
: X5/ 4-5 zamk.

: X5/ 1-2 zamk.
: X5/ 4-5 zamk.
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0800 PODMENU

ERS WARTOSCI ZADANE
0805 Ul (AR 2D Konfiguracja wartosci zadanej 1
cyfrowe
Mozliwe ustawienia: - cyfrowe - analogowe U 0-10V

- analogowe | 0-20mA - analogowe | 4-20mA

Wewnetrzna wartos¢ zadana 1 jest uzywana.

Cyfrowe Ustawienie w gtbwnym menu dla Parametru 02 lub 0820.

wejscie analogowe | Wartos¢ zadana 1 jest okreslana przez wartos¢ sygnatu napiecia
Uo-10v (0 — 10 V) podtaczonego do zaciskow X3/13- X3/14 (GND).

Warto$¢ zadana 1 jest okre$lana przez warto$¢ sygnatu pradu

(4 —20 mA lub 0 — 20 mA) podtgczonego do zaciskéw X3/18- X3/17
(GND).

Uwaga: Jesli sygnat pradu wejsciowego spada ponizej 4 mA, na
wyswietlaczu wyswietlone zostaje ostrzezenie. Jesli usterka nie znika
po 20 sekundach, wyswietlony zostaje komunikat btedu.

wejscie analogowe 0
—20mA

wejscie analogowe 4
—20mA

Zamiana miedzy pierwszg a drugg wartoscig zadang moze by¢ aktywowana wewnetrznie lub
zewnetrznie za posrednictwem wejs¢ cyfrowych. Parametry pozwalajg na skonfigurowanie
zrodta wartosci zadanych i ich zamiany.

0810 K.WART.ZAD. 2

0810 WYL Konfiguracja wartosci zadanej 2
Mozliwe ustawienia: - WYL. - cyfrowe - analogowe U 0-10V
- analogowe | 0-20mA - analogowe | 4-20mA
WYL. Wartosc¢ zadana 2 nie jest uzywana.

Wewnetrzna wartos¢ zadana 2 jest uzywana.
Ustawienie w gtbwnym menu dla Parametru 02 lub [0825].

Wartos¢ zadana 2 jest okreslana przez warto$¢ sygnatu
analogowe U 0 - 10V | napiecia (0-10 V) podtgczonego do zaciskow X3/15- X3/16
(GND).

Wartos¢ zadana 2 jest okreslana przez warto$¢ sygnatu pradu
(4 — 20 mA lub 0 — 20 mA) podtaczonego do zaciskéw

cyfrowe

analogowe | 0 —

20mA X3/23- X3/22 (GND).
Uwaga: Jesli sygnat pragdu wejsciowego spada ponizej 4 mA
analogowe | 4 — (ustawienie 4-20mA), na wys$wietlaczu wyswietlone zostaje
20mA ostrzezenie. Jesli usterka nie znika po 20 sekundach, wyswietlony

zostaje komunikat btedu.
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0815 WART. ZAD. PRZ.

0815 Punkt zadany 1 Przeiqczqme pomiedzy wartosciami
zadanymi 1i2

Mozliwe ustawienia: - Punkt zadany 1 - Punkt zadany 2
- Wej. Cyfr. 1 - Wej. Cyfr. 2
- Wej. Cyfr. 3 - Wej. Cyfr. 4

Punkt zadany 1.  Aktywna jest tylko wartos¢ zadana 1 (bez mozliwosci przetgczania)

Punkt zadany 2:  Aktywna jest tylko warto$¢ zadana 2 (bez mozliwosci przetgczania)

Wej. Cyfr. 1: reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego 1 (X3/9-10)

Wej. Cyfr. 2: reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego 2 (X3/6-10)

Wej. Cyfr. 3: reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego 3 (X3/5-10)

Wej. Cyfr. 4: reczne przetgczanie poprzez zamkniecie wejscia cyfrowego 4 (X3/15-16)
0820 WART.ZAD.1

0820 XX.X Bar Wartos¢ zadana 1 (cyfrowa)

Mozliwe ustawienia: od 0,0 — do wczesniej wybranego zakresu czujnika

0825 WART. ZAD.2 .
0825 XX.X Bar Warto$¢ zadana 2 (cyfrowa)

Mozliwe ustawienia: od 0,0 — do wczesniej wybranego zakresu czujnika

Ustaw zadang warto$¢ zadang przy uzyciu przycisku A lub V.

Wybrana wstepnie wartos¢ zadana jest aktywna we wszystkich trybach oprocz Actuatora
jezeli parametr KONF.WART.ZAD. 1 [0805] lub KONF.WART.ZAD. 2 [0810] jest ustawiony
jako cyfrowy a parametr WART ZADAN.PRZEL. [0815] jest ustawiony na Wart Ustaw. %2 lub
WARTOSC ZADANA ¥ zostata wybrana poprzez wejscie cyfrowe.

Jesli aktualna wartos¢ zadana jest aktywna, ta wstepnie wybrana wartos¢ zadana moze byc¢
rowniez zastosowana w gtdwnym menu dla parametru WARTOSC ZADANA [02].

0830 0830 CZ.URZ. UR. 1 Czestotliwos¢ zadana 1 dla urzadzenia
XX.X Hz uruchamiajgcego (Actuator)
Mozliwe ustawienia: 0,0 — MAKS. CZEST. [0245]
0835 CZ. URZ. UR. 2 Czestotliwos¢ wymagana 2 dla urzadzenia
0835 .
XX. X Hz uruchamiajgcego
Mozliwe ustawienia: 0,0 — MAKS. CZEST. [0245]

Ustaw czestotliwos¢ przy uzyciu przycisku A lub V.

Wybrana czestotliwos¢ dla tego parametru jest aktywna tylko w trybie ,Actuator” (Urzadzenie
uruchamiajgce), jesli parametr KONF.WART.ZAD. 1 [0805] lub KONF. WART. ZAD. 2 [0810]
jest ustawiony na cyfrowy i parametr WART. ZADAN. PRZ. [0815] jest ustawiony na punkcie
ustawienia 1/2 lub CZEST.URZ.UR. 1/2 zostata wybrana poprzez wejscie cyfrowe.
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0900 PODMENU
0900 PRZESUNIECIE

Poszczegolne wejscia analogowe na zaciskach X3 / 13-24 mogg rowniez stuzy¢ do
podfgczenia sygnatu przesuniecia (offset), wykorzystywanego do ponownej kalkulacji
wartosci zadanej.

0905 WEJS. PRZES. o . /{
0905 Wybor wejscia przesuniecia
WYL.
Mozliwe ustawienia: WYL. analogowe U 0-10V analogowe U2 0-10V
analogowe I1 0-20mA / 4-20mA analogowe 12 0-20mA / 4-20mA
WYL. Przesuniecie nieaktywne

analogowe U 1 | Przesuniecie bedzie obliczane zgodnie z sygnatem napiecia (0 — 10 V)
0-10Vv podfgczonym do zaciskdéw X3/13 (Wartos¢ zadana 1)- X3/14 (GND).

analogowe U 2 | Przesuniecie bedzie obliczane zgodnie z sygnatem napiecia (0 — 10 V)
0-10V podfgczonym do zaciskéw X3/15 (Wartos¢ zadana 2)- X3/16 (GND).

Przesuniecie bedzie obliczane zgodnie z sygnatem napiecia (4 — 20 mA lub
0 — 20 mA) podtgczonym do zaciskow X3/18 (Wartos¢ zadana 2)- X3/17
(GND).

Przesuniecie bedzie obliczane zgodnie z sygnatem napiecia (4 — 20 mA lub
0 — 20 mA) podtgczonym do zaciskow X3/23 (Wartos¢ zadana 2)- X3/22
(GND).

analogowe | 1
0/4 — 20mA *

analogowe | 2
0/4 — 20mA *

e Uwaga: Jesli sygnat prgdu wejsciowego spada ponizej 4 mA, na wyswietlaczu
wyswietlone zostanie ostrzezenie. HYDROVAR, kontynuuje swojg prace bez funkciji
przesuniecia.

0907 0907 ZA};&OFFSET Przedstawienie zakresu czujnika

Mozliwe ustawienia: 0 — 10000

Mozliwe jest ustawienie Maks. Przesuniecia z numerem od 0 do 10000. Jego warto$¢ zalezy
od maksymalnego zakresu podtgczonego czujnika przesuniecia. Ustawienia 0si X sg
przedstawione w ponizszej tabeli.

Np. : czujnik 16 bar ustawiony wedtug zakresu: 16; 160; 1600

Im bardziej zmienia sie przesuniecie tym wieksza jest rozdzielczos¢ na wejsciu sygnatu.
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0910 POZIOM 1

0910 0 Przesuniecie aktywne miedzy 0 a POZIOMEM 1.
Mozliwe ustawienia: 0 — MAKS. OFFSET

0912 etz OF(;:SET AL Wartos¢ sygnatu przesuniecia

Mozliwe ustawienia: 0-POZIOM 1

Okreslenie wspotrzednej x jako wartosci rzeczywistej

0913 OFFSET Y1

0,00 bar Warto$¢ zadana

0913

Mozliwe ustawienia: 0 — standaryzacja czujnika

Wartos¢ zadana; okreslenie wspotrzednej y jako wartosci absolutnej

0915 0915 POZIOM 2 Przesuniecie aktywne miedzy POZIOMEM 2 a
100 MAKS. PRZESUNIECIEM

Mozliwe ustawienia: POZIOM 1 — MAKS. OFFSET

0917 ety OngSET = Wartos$¢ sygnatu przesuniecia

Mozliwe ustawienia: POZIOM 2 — MAKS. OFFSET

Okreslenie wspotrzednej x jako wartosci absolutnej

0918 OFFSET Y2

0.00 bar Wartos¢ zadana

0918

Mozliwe ustawienia: 0 — standaryzacja czujnika

Wartos¢ zadana; okreslenie wspotrzednej y jako wartosci absolutnej
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Przyktad korzystania z funkcji przesuniecia:

Ukfad ze statym cisnieniem o wartosci zadanej rownej 5 baréw.
Czujnik przeptywu jest podtgczony do wejscia Przesuniecia.
Parametr [0907] — Maks. przesuniecie = 160 (maksymalny zakres czujnika przeptywu = 16m?3/h)

Wymaog systemu 1:
state cisnienie 5 baréw z przeptywem miedzy 5ms3/h a 12m3/h.
Ponizej 5 m3/h cisnienie musi by¢ zmniejszone z maks. limitem 2,5 bara z przeptywem 2m3/h.

Ustawienia:

Parametr [0910] - Poziom 1 = 50 = 5m3h (pierwszy limit, w ktérym funkcja przesuniecia jest aktywna)
Parametr [0912] - Przesuniecie X1 = 20 = 2m3/h (punkt staty wedtug wymogdow)

Parametr [0913] - Przesuniecie Y1 = 2,5 = 2,5bar (maks. dopuszczalne cisnienie z tym

przeptywem)

Wymébg systemu 2:
state cisnienie 5 baréw z przeptywem miedzy 5m3/h a 12m3/h.
Powyzej 12 md3/h cisnienie musi by¢ zwiekszone z maks. limitem 6,0 bara z mac przeptywem 16m?3/h.

Ustawienia:

Parametr [915] — Poziom 2 = 120 = 12m3/h (drugi limit, w ktérym funkcja przesuniecia jest
aktywna)

Parametr [917] - Przesuniecie X2 = 160 = 16m3/h (punkt staty wedtug wymogow)
Parametr [918] - Przesuniecie Y2 = 6 = 6bar (cisnienie zadane z tym przeptywem)

Wartos$¢ zadana (Kat offset)
1
4--—--— jm - |
I | |
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1T oo |
I | |
© ! | |
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gl ' l l
C,S 12m3/h ! !
T R e e R 2T e R i AEEE oo |
‘0 1 | |
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1000 PODMENU
1000 URUCH. TEST.

1005 URUCH. TEST.

L po 100 godzinach

Mozliwe ustawienia:

Automatyczne uruchomienie testowe

WYL. — 100 godzin

Automatyczne uruchomienie testowe wtgcza pompe przy ustawionym czasie po ostatnim
zatrzymaniu, aby uchroni¢ pompe przed zablokowaniem.
Czas uruchomienia testowego, czestotliwos¢ i wspomaganie mogg zosta¢ wybrane w

ponizszych parametrach.

Aby dezaktywowaé automatyczne uruchamianie testowe, naciskaj przycisk ¥ , dopdki na
ekranie nie zostanie wyswietlony WYL..

Uruchamianie testowe jest aktywne tylko wtedy, gdy HYDROVAR zatrzyma sie,
natomiast styk zewnetrzny WL./WYL. (X3/7-8) jest zamkniety, a pompa zwolniona

reczniel

1010 CZ.UR.TEST.

Lot 30.0 Hz

Mozliwe ustawienia:

1015 WSP.U.TEST.

1015 10.0 %.

Mozliwe ustawienia:

1020 CZAS U.TEST.

1020 5 sek.

Mozliwe ustawienia:

1025 1025 WYB. URZ.
01
Mozliwe ustawienia:

1030 MAN.UR.TES.

HPED Nac. P 3 sek.

Czestotliwos¢ recznego i automatycznego

uruchomienia testowego

0 — Fmaks.

Ustawienie napiecia poczatkowego silnika w % w

G

stosunku do znamionowego napiecia wejsciowego

0 — 25% maksymalnego napiecia wejsciowego

Czas uruchomienia testowego

0-180 sek.

Wybierz przetwornik w celu recznego

uruchomienia testowego

01-08

Reczne uruchomienie testowe; potwierdz
uruchomienie testowe dla wybranej jednostki

Za pomocg tego parametru mozliwe jest reczne uruchomienie testowe tylko dla wybranej
jednostki. (Mozna aktywowac nawet pompy o statej predkosci w trybie przekaznika

kaskadowego)

Po naciskaniu przycisku P przez ok. 3 sek. wiagczy sie uruchamianie testowe.
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1100 PODMENU
1100 USTAWIENIA

1110 USTAW.FABR.

EUROPA Doprowadza HV do ustawienia fabrycznego

1110

Mozliwe ustawienia: EUROPA, USA

W celu doprowadzenia HYDROVAR do ustawienia fabrycznego wybra¢ Europa lub USA.
W celu usuniecia, naciskaj przycisk » do momentu az pojawi sie DONE (DOKONANE).

1120 HASLO 2

1120 Wprowadz hasto naciskajgc przycisk A lub ¥

0000
Opisane nizej parametry sg dostepne tylko po wprowadzeniu hasta!
Aby uzyskac wiecej informacji, skontaktuj sie z najblizszym sprzedawca!
Wyczys¢ pamiec btedéw wybranej jednostki
1125 1125 BL.CZYSZ. WS. lub WSZYSTKICH jednostek (szereg
kaskadowy/synchron)
Mozliwe ustawienia: 1-8, WSZYSTKIE

Do czyszczenia pamieci btedéw moze zosta¢ wybrana okreslona jednostka (1-8) lub
WSZYSTKIE jednostki.
Aby wyzerowac, naciskac przycisk » dopdki nie pojawi sie komunikat RESET.

Czyszczenie motogodzin dla wybranej jednostki

1130 LL B GOOIEIIRAINRS lub dla WSZYSTKICH jednostek (szereg
WS.
kaskadowy/synchron)
Mozliwe ustawienia: 1-8, WSZYSTKIE

Ustaw zgdang jednostke, dla ktdérej motogodziny powinny by¢ wyczyszczone (lub
WSZYSTKIE) i naciskaj przycisk » dopoki nie pojawi sie komunikat RESET.

1135 OP.CZYSZCZ.

Nac. P 3 sek. Czyszczenie czasu pracy

1135

Czas pracy wskazuje catkowity czas podtagczenia urzadzenia HYDROVAR do zrodia
zasilania. Aby wyzerowac czas pracy urzagdzenia HYDROVAR, naciskaj przycisk » dopoki
nie pojawi sie komunikat RESET.
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1200 PODMENU
1200 ' zrACZE RS485

Zkacze uzytkownika

Ponizsze trzy parametry sg niezbedne do komunikacji pomiedzy urzadzeniem HYDROVAR,
a zewnetrznym urzgdzeniem (np. PLC) poprzez zestandaryzowany protokét Modbus. Ustaw
zadany adres, predkos¢ transmisji sygnatu i format zgodnie z wymaganiami uktadu.

1205 LA0S AlDRES Ustaw zgdany adres dla ztgcza uzytkownika

Mozliwe ustawienia: 1-247

1210 BAUDRATE

1210 9600 Predkos¢ transmisji sygnatu dla ztgcza uzytkownika

Mozliwe ustawienia: 1200, 2400, 4800, 9600, 14400, 19200, 38400
1215 FORMAT . ,

1215 RTU N81 Format dla ztacza uzytkownika

Mozliwe ustawienia: RTU N81, RTU N82, RTU E81, RTU 081,

ASCII N72, ASCII E71, ASCII 071

Wewnetrzne ztacze

Jesli kilka przetwornikow gtéwnych jest potgczonych poprzez ztgcze RS-485 (maks. 8/ przy
uzyciu trybu szeregu kaskadowego), kazda pompa musi mie¢ przydzielony swoj wtasny
numer adresowy (1-8).

Kazdy adres moze by¢ uzyty tylko raz!

1220 Leel ADRES HOLR Wybierz zgdany adres dla przetwornika
GLOWNEGO
Mozliwe ustawienia: 1-8

Ustaw zgdany adres dla biezacego przetwornika gtdwnego i naciskaj przycisk » dopoki nie
pojawi sie nastepujacy komunikat:

Adresowanie S 1220 ADR. POMPY Iub 1220 ADR. POMPY
Adresowanie G g W -1 -
Adresowanie dokonane Adresowanie nieudane —

sprébuj ponownie

Przy jednoczesnym uzywaniu przetwornika GLOWNEGO i PODSTAWOWEGO w ukfadzie
wielopompowym pamietaj, ze przetworniki PODSTAWOWE muszg mie¢ osobne adresy,
poniewaz w innym przypadku nie bedzie mozna zapewni¢ prawidtowej pracy uktadu.

Aby uzyskac¢ szczegoétowych informacji na ten temat, patrz rozdziat 9.4.3.2 Adresowanie.
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11.Komunikaty usterek

Jesli nastgpito zatrzymanie urzadzenia HYDROVAR z powodu btedu
(ostrzezenia), zarowno urzadzenie jak i silnik pozostajg pod napieciem.
Dlatego przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na elektrycznych lub
mechanicznych czesciach uktadu, nalezy odtaczy¢ urzgdzenie HYDROVAR od
zrodta zasilania.

Ostrzezenia i btedy musza by¢ rozrézniane:

Ostrzezenia sg prezentowane na wyswietlaczu (takze poprzez czerwong diode usterki),
ale mozliwe jest, ze urzadzenie HYDROVAR bedzie nadal pracowac (zaleznie od ré6znych
ostrzezen).

Jesli ostrzezenie jest caty czas aktywne i nie mozna znalez¢ przyczyny w ciggu 20
sekund, w wiekszosci przypadkow wyswietlony zostanie komunikat btedu.

Btedy sg wskazywane na urzadzeniu HYDROVAR, a takze przez czerwong diode
usterek, umieszczong na panelu sterowania, a podtgczony silnik natychmiast zatrzymuje
sie. Kazdy btad prezentowany jest na wyswietlaczu w postaci tekstu i zapisywany w
pamieci btedu wraz z datg i godzing jego wystapienia.

W ponizszych punktach opisane sg wszystkie typy btedow, ktére moga wystapi¢ w
urzgdzeniu HYDROVAR (zaréwno na przetworniku GLOWNYM jak i PODSTAWOWYM).
Opisane zostaty takze srodki zaradcze.

Nalezy zwroci¢ uwage, ze automatyczne zerowanie btedu moze by¢ aktywowane w
PODMENU BLEDY, aby wyzerowa¢ powstatg usterke automatycznie piec¢ razy. Aby
uzyskac wiecej informacji na temat tej funkcji, patrz parametr ZEROWANIE BLEDU
[0615].

Wszystkie sygnaty btedu i ostrzezenia moga by¢ rowniez wskazywane na obydwu
przekaznikach statusu na zaciskach X5/1-2-3 lub X5/4-5-6 , w zalezno$ci od
konfiguraciji.

(Aby uzyskac¢ informacje na temat programowania, patrz parametr KONF. PRZEK. 1
[7015] i KONF. PRZEK.2 [0720])
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11.1 Przetwornik PODSTAWOWY

Jesli urzgdzenie HYDROVAR jest wykorzystywane jako przetwornik podstawowy (sktada
sie tylko z jednostki zasilajgcej), opisane ponizej btedy okreslane sg przez odpowiedni kod

usterki:

Kod czerwonej

diody Led Biad Prawdopodobna przyczyna
1 migniecie PODNAPIECIE Napiecie urzgdzenia HYDROVAR jest zbyt niskie
o PRZEPIECIE lub Wozrost pradu przy wyjsciu jest za duzy Iqb
2 mignie¢ PRZECIAZENIE zostat przekroczony limit mocy urzadzenia
HYDROVAR
3 mianiecia PRZEGRZANIE Zbyt wysoka temperatura wewnatrz urzgdzenia
gnie PRZETWORNIKA  |HYDROVAR
4 migniecia PRZEPIECIE Naplec_:le DC urzadzenia HYDROVAR jest zbyt
wysokie
5 migniec BLAD KODU Btad wewnetrzny
g:T_ZNlleRZANY PTC w puszce zaciskowej silnika osiggnat
6 migniec STYK temperature zwalniania lub jest otwarty zewnetrzny
ZEWNETRZNY styk
Aby wyzerowa¢ BLAD KODU i BLAD PRZEPIECIA niezbedne jest
odciecie zrodta pradu na > 60 sek.
Zerowanie:

Zresetowanie wszystkich btedéw moze by¢ wykonane poprzez otwarcie/
zamkniecie wejscia START/STOP_ PTC (X1/SL) na jednostce zasilania.

Jesli przetwornik PODSTAWOWY jest uzywany w potaczeniu z przetwornikiem
GLOWNYM, kazda usterka moze zostac rowniez wskazana na GLOWNYM przetworniku i
zapisana w pamieci wraz z datg i godzing jej powstania.

WADLIWE
URZADZENIE X

Wskazanie na przetworniku GLOWNYM!
Aby uzyska¢ szczegotowe informacje na temat okreslonej jednostki,
nalezy wejs¢ do PODMENU STATUS [20] i wybra¢ uszkodzone

urzadzenie!

Jesli przetwornik GLOWNY jest uzywany w takim ukfadzie, przy jego pomocy mozliwe jest
rowniez wyzerowanie btedow, do ktérych doszto na przetworniku PODSTAWOWYM bez
przerywania pracy innych urzadzen HYDROVAR w uktadzie (wazne réwniez do
automatycznego zerowania bteddéw).
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11.2 Przetwornik GLOWNY / POJEDYNCZY

Kazdy btad jest prezentowany na wyswietlaczu w postaci tekstu i zapisywany w pamieci
btedu tacznie z datg i godzing jego wystgpienia.

Btedy moga by¢ zerowane automatycznie, w zaleznosci od ustawienia parametru BLAD-
ZEROWANIE [0615], lub recznie po usunieciu usterki na rozne sposoby:

e odciecie zrédta zasilania elektrycznego na > 60 sekund
e naciskajac « i P jednoczesnie przez okoto 5 sekund
e otwierajgc i zamykajgc WL./WYL. zewnetrzne (zaciski X3/7-8)

Brak komunikatu btedu na wyswietlaczu

Biad Prawdopodobna przyczyna Rozwigzanie

brak AUTOSTARTU po Parametr AUTOSTART jest

awarii zasilania ustawiony na “WYL” sprawdz parametr AUTOSTART [08]

Brak dziatania nawet przy |Cisnienie wyzsze niz warto$é sprawd parametr WARTOSC

ci$nieniu w ukfadzie poczatkowa lub TRYB .
mniejszym od REGULACJA zostat zmieniony ECE)gLZJ?XIé?XVSBE(Z)g} /lub TRYE
ustawionego cisnienia na INVERS.

Komunikat btedu na wyswietlaczu

Btad Prawdopodobna przyczyna Rozwigzanie

e sprawdz koncowki potgczen
urzadzenia HYDROVAR

e sprawdz potgczenie zaciskow
silnika i przewdd silnika

e sprawdz uzwojenie silnika

DUZY PRAD Wzrost pradu przy wyjsciu jest
BLAD 11 zbyt duzy

e odciecie zrodta zasilania na > 60 sekund
Zerowanie: e przy tego typu usterce nie jest mozliwe automatyczne
wyzerowanie btedu!
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Biad

Prawdopodobna przyczyna

Rozwigzanie

PRZECIAZENIE
BLAD 12

Zostat przekroczony limit mocy
dla urzgdzenia HYDROVAR

sprawdz parametr RAMPA 1/2
[0215/0220] (zbyt kroétki) i
WSPOMAGANIE [0265] (zbyt niski)
sprawdz podtaczenie silnika
(gwiazda, trojkat) i kabel

pompa zablokowana

silnik obraca sie w ztym kierunku
przed uruchomieniem

(wada zaworu zwrotnego)
niedozwolone dziatanie lub MAKS.
CZEST. [0245] zbyt wysoka
sprawdz tez WSPOMAGANIE [0265]

PRZEPIECIE
BLAD 13

Napiecie VCC dla urzadzenia
HYDROVAR jest zbyt wysokie

parametr RAMPA 2 [0220] jest zbyt
szybki

e Prad zasilania jest zbyt wysoki
e wartosci szczytowe napiecia sg

zbyt wysokie
(rozwigzanie: filtry liniowe,
indukcyjnos¢ liniowa, element RC)

PRZEGRZ. PRZEM.

BLAD 14

zbyt wysoka temperatura
wewnatrz urzadzenia
HYDROVAR

brak odpowiedniego chtodzenia
zapylenie wentylacji silnika
zbyt wysoka temperatura otoczenia

PRZEGRZ.SILN.
BLAD 15

Zewnetrzne urzadzenie
ochronne podfaczone do
zacisku X1/PTC zwolnito sie
(np. PTC, ktory jest podtaczony
osiggnat swojg temperature
zwalniania)

zamknij X1/PTC, jesli nie ma
podfgczonego zadnego urzadzenia
ochronnego

e zamknij zewnetrzny przetgcznik

wit./wyt., jesli jest podtgczony do
tych zaciskow

aby uzyskac¢ szczegdtowe informacje
na temat korzystania z zacisku
X1/PTC, patrz rozdziat 9.4.3

UTRATA FAZY

Nastgpita utrata fazy na
zasilaniu -> automatyczna

sprawdz napiecie zasilania (takze
podczas petnego obcigzenia) —
awaria fazy na wejsciu

Biad 16 redukcja mocy (dostepna w e sprawdz przerywacze obwodu
jednostkach HV4.055-4.220) e sprawdz punkty obwodu na
zaciskach wejsciowych
o : napiecie zasilania jest zbyt niskie
PODNAPIECIE | Napiecie VCC dla urzadzenia usterka fazy na wejsciu

HYDROVAR jest zbyt niskie

asymetria faz

UTRATA KOMUN

Komunikacja pomiedzy
jednostkg mocy a kartg,
sterowniczg nie dziata
poprawnie

sprawdz czy adresowanie
Przetwornika PODST. [DIP SW]
zostato dokonane poprawnie
(powtérz prébe!)

sprawdz czy kazda jednostka
posiada adres swojej pompy
sprawdz czy potgczenie miedzy
kartg sterowania a zespotem silnika
jest poprawne (kabel tasmowy)
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e odciecie zrodfa zasilania elektrycznego na > 60 sekund.
e reczne zerowanie poprzez zamkniecie zewnetrznego WL./WYL.

(zaciski X3/7-8).

Zerowanie: e reczne zerowanie naciskajgc jednoczesnie « i » przez okoto 5
sekund.
e automatyczne przywrécenie jest mozliwe tylko wtedy, gdy
ZER.BLEDU [0615] jest ustawione na WL.
¢ ochrona cisnienia wejsciowego lub
jego minimalny poziom jest zbyt niski
Styk braku wody e zmostkuj X3/11-12, jesli nie ma
BRAK WODY (X3/11-12) jest otwarty zadnej zewnetrznej ochrony
BLAD 21 : .
poziomu niskiej wody
(aktywny, gdy silnik pracuje) e ustaw parametr CZAS OPOZ.
[0610], jesli usterka bedzie
wystepowac krotko
Zerowanie: e Automatycznie, jesli styk braku wody (X3/11-12) bedzie

zamkniety!

PROG MINIMALNY
BLAD 22

Zdefiniowana wartosé

parametru MIN. PROG [0605]
nie zostata osiggnieta podczas
wczesniej wybranego CZASU

OPOZNIENIA [0610]

sprawdz jednostke wspomagajaca,
wyreguluj parametr CZAS
OPOZNIENIA [0610]

e Parametr ZEROW.BLEDU [0615]

ustawiony na WL., umozliwiajacy
wykonanie pieciu ponownych
uruchomien

(np. w pustym uktadzie)

USTERKA CZUJNIKA
1

CZUJNIK DLA
WARTOSCI
RZECZYWISTEJ 1
BLAD 23

Sygnat z czujnika na
zaciskach X3/2 <4mA
czujnik aktywny:
OSTRZEZENIE (20 sek.)-
>BLAD

czujnik nieaktywny:
OSTRZEZENIE

usterka sygnatu WARTOSCI
RZECZYWISTEJ (przekaznik
cisnienia)

btedne potaczenie

usterka czujnika (przekaznika) lub
kabla

sprawdz konfiguracje czujnikbw w
podmenu CZUJNIKI [0400]

USTERKA CZUJNIKA
2

WART.RZECZ.CZUJ. 2
BLAD 24

Sygnat z czujnika na

na zaciskach X3/4 <4mA
czujnik aktywny:
OSTRZEZENIE (20 sek.)-
>BLAD

czujnik nieaktywny:
OSTRZEZENIE

usterka sygnatu WARTOSCI
RZECZYWISTEJ (przekaznik cisnienia)
zte potgczenie

usterka czujnika (przekaznika) lub
kabla

sprawdz konfiguracje czujnikbw w
podmenu CZUJNIKI [0400]

PUNKT PRACY 1
[<4mA

PUNKT PRACY 1
[<4mA
BLAD 25

Wejscie sygnatu pradu
rzeczywistej wartosci jest
aktywne, ale nie ma

podtgczonego sygnatu 4-20 mA

OSTRZEZENIE (20 sek.)-
>BLAD

WARTOSCI ZADANE [0800]

sprawdz zewnetrzny sygnat
analogowy na zaciskach X3/17-18
sprawdz konfiguracje wartosci
zadanych w podmenu
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PUNKT PRACY 2 |Wejscie sygnatu pradu e sprawdz zewnetrzny sygnat
l<4mA wartosci wymaganych jest analogowy na zaciskach X3/22-23
aktywne, ale nie ma e sprawdz konfiguracje wartosci
PUNKT PRACY 2 Inodtgczonego sygnatu 4-20 mA | zadanych w podmenu
I<4mA OSTRZEZENIE (20 sek.)- WARTOSCI ZADANE [0800]
BLAD 26 >BtAD
e odciecie zrodta zasilania elektrycznego na > 60 sekund.
e reczne zerowanie poprzez zamkniecie zewnetrznego WL./WYL.
(zaciski X3/7-8).
Zerowanie: e reczne zerowanie naciskajgc jednoczesnie « i » przez okoto 5
sekund.
e automatyczne przywrocenie jest mozliwe tylko wtedy, gdy
ZEROWANIE BtEDU [0615] jest ustawione na WL.

11.3 Btedy wewnetrzne

Aby usunac¢ ponizsze btedy, nalezy odcig¢ zasilanie na >60 sekund Jesli komunikat btedu
nadal prezentowany jest na wyswietlaczu, skontaktuj sie z biurem obstugi klienta i
przedstaw szczegotowy opis btedu.

Btedy wewnetrzne
Komunikat btedu na wyswietlaczu - czerwona dioda LED wiaczona

EEPROM-ERROR (usterka

Uruchom ponownie — jesli btad sie

BLAD 1 odpowiadajgcego bloku - o .
danych) powtarza =>wymien karte sterowania
. sprawdz przyciski,
Btad przycisku * . . . .
BLAD 4 . : o o klawiatura wyswietlacza moze by¢
(np.: przycisk zaciat sie) uszkodzona
BLAD 5 EPROM-btad Zerowanie— jesli btad sie powtarza
(Btad sumy kontrolnej) =>wymien karte sterowania
Bfad programu Zerowanie — jesli btagd sie powtarza
BLAD 6 - . .
Btad programu alarmowego |=>wymienh karte sterowania
Bfad programu Zerowanie — jesli btagd sie powtarza
BLAD 7 - . .
Btad procesora =>wymien karte sterowania
e sprawdz instalacje kabli, potagczenia
ekranu i dokonaj potencjalnej
Btad kodu: korekty
BLAD KODU nieprawidtowa komenda e sprawdz uziemienie

procesora

e zainstaluj dodatkowe induktory na
kablach sygnatowych (np.
ferrytowe)
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Przyktady:

Jednostka wspomagajaca

Problem: HYDROVAR nie zatrzymuje sie

Czesci, ktore nalezy sprawdzié

Rozwigzanie

e istniejgce zapotrzebowanie

e zawor zwrotny nie jest zamkniety

e wstepne cisnienie w zbiorniku
cisnieniowym

e brak prawidtowych ustawieh OKNA i
HISTEREZY RAMPY

e zbyt wolne wytaczanie RAMPY

e zbyt dtugi przewdd ssacy

sprawdz rurociggi i zawory

wymien zawor zwrotny

wyreguluj zgodnie ze schematem

(patrz rozdziat 2.1)

ustaw OKNO [0310] (0k.10%) i

HISTEREZE [0315] (80-50%)

ustaw RAMPA 2 [0220] do 4... 13 sek.
MINIMALNA CZESTOTLIWOSC [0250]
powinna by¢ aktywowana dla wzrostu cisnienia
przy zerowym zapotrzebowaniu

Sterowanie ze stalym przeptywem

Problem: wahania sterowania

Czesci, ktore nalezy sprawdzié

Rozwigzanie

ustawienia sterowania sg za niskie

zwieksz OKNO [0310] i ustaw HISTEREZE
[0315] na 99% aby sterowac za pomocqg
RAMPY 3i 4

Pompa cyrkulacyjna

Problem: wahania predkosci silnika

Czesci, ktére nalezy sprawdzié

Rozwigzanie

zbyt szybkie ustawienia sterowania

e zwieksz RAMPE 3 [0225]i 4 [0230]:
100...200 sek.

e OKNO [0310] (0k.20%) i
HISTEREZE [0315] (99%)

Problem: Nie mozna utrzymaé WARTOSCI RZECZYWISTEJ

Czesci, ktore nalezy sprawdzié

Rozwigzanie

HISTEREZA jest zbyt wysoka

HISTEREZA [0315]: 90-99%

Podstawowe problemy

Problem: wahania cisnienia, sygnat analogowy nie jest staty
Rozwigzani |e sprawdz przewody i potaczenia ekranu
e: e sprawdz potgczenie uziemienia czujnika

e uzywaj przewoddéw ekranowanych
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Konserwacja

Urzadzenie HYDROVAR nie wymaga zadnej specjalnej konserwacji.
Jednakze nalezy czysci¢ wentylator chtodzacy i otwory wentylacyjne. Temperatura wokot
jednostki powinna by¢ od czasu do czasu sprawdzana.

Wszystkie operacje mogg by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych
pracownikow. Do mocowania i naprawy urzagdzenia HYDROVAR niezbedna jest
wykwalifikowana obstuga techniczna.

Demontaz:

Przed przeprowadzaniem jakichkolwiek prac nalezy odtaczy¢ urzadzenie HYDROVAR od
zrodta zasilania. Zapoznaj sie z Instrukcjg obstugi pompy i silnika

Personel powinien by¢ wyposazony w srodki ochrony osobiste;j.

Aby uzyskac wiecej informacji, skontaktuj sie ze sprzedawca!
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Schemat blokowy oprogramowania

XYLEM
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XYLEM WATER SOLUTIONS AUSTRIA GMBH
Ernst-Vogel Strasse 2

2000 Stockerau

Osterreich

Telefon: +43 (0) 2266 / 604

Telefax: +43 (0) 2266 / 65311

e-mail: info.austria@xyleminc.com

web: www.xylemaustria.com

Xylem Water Solutions Austria GmbH zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian bez obowigzku
wczesniejszego powiadomienia.
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